Industrial and Buil,

ding Automation

APLIKACNI POSTUP

Nastaveni a ovladani pohonti EC

Y

, e,

1A]

Quality and Innovation



Abstrakt

Tento aplikac¢ni postup ukazuje na pfikladu pohonu EC-S6H jednoduchost prace se SW
pro vytvareni pozic u pohonl Fady EC a jejich ovladani.

HW komponenty
e EC-S6H-100-0-PN-WA-VL
e programovaci kabel RCB-105-5-USB

SW komponenty
¢ RCM-101-MW/USB software V12.00.03

Poznamka

Aplikacni postupy demonstruji typické ukony na konkrétnich pfipadech. Nekladou si za cil
kompletnost a v zadném pfipadé nenahrazuji navod k obsluze! Zména aplikacnich
postupl vyhrazena.
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Vyvojové prostredi pro pripravu pozic u elektrickych pohonti EC

Pro pfFipojeni pohonu je potieba ve Vlastnostech pocitace zjistit pod jakym COM
portem je pohon (Pravé tI¢. na Tento pocitac -> Spravovat -> Spravce zafizeni -> Porty).

Tento port si po otevieni SW (PC Interface Software for RC) musime nastavit.
(Settings -> Application) Zménime na nas pozadovany port. (Tento bod je potfeba
provést pfi prvnim spojeni).

Poté se jiz mUzeme pfipojit k osam.
Monitor  Setti
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Po pripojeni se SW zeptd, v jakém mddu budeme pracovat. Jsou zde na vybér 4 médy.

Please Select Manual operation mode.

Teach 2(Safety speed invalidity/PIO start prohibition) :]
Teach 1(Safety speed effective/PIC start prohibition)

Monitor 1(Safety speed effective/PIO start permission)
Monitor 2(Safety speed invalidity/PIO start rmission)

Teach 1 - mdd pro nastavovani pozic s bezpeCnou omezenou rychlosti.
Teach 2 - mdd pro nastavovani pozic v celém rozsahu pracovnich rychlosti pohonu.

Monitor 1 - mod pro monitorovani, co se s pohonem déje, pozice nelze editovat. Pouze
bezpecna omezena rychlost.

Monitor 2 - mdd pro monitorovani, co se s pohonem déje, pozice nelze editovat.
Monitorovani v celém rozsahu pracovnich rychlosti pohonu.

V levém sloupci jsou jednotlivé polozKy pro praci s pohonem.
B PC nterice Sotware forRCJEC Sile Dot SERAGIAR

€C File Position Parameter Monitor Setting Windo
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={Z] RC/EC
&-@ EC-S6H-100 [EC] (0:56:43)
-4 Position data
~~~~~ X Parameter
-8 status monitor
- CTL alarm list
-$¥ Velocity/Current
''''' X Maintenance Information
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POSITION DATA - zde nalezneme tabulku s ulozenymi pozicemi, slouzi také pro
definovani pozic a jednotlivych zplsobt polohovani.
PARAMETER - jsou zde k dispozici parametry, které mizeme editovat jako uZivatel.
STATUS MONITOR - poloZzka, ve které jsou veskeré informace o tom, co se s pohonem
déje, které vstupy a vystupy jsou aktivni.
CTL ALARM LIST - tabulka se vsemi chybami, které v pohonu nastaly.
VELOCITY/CURRENT - grafy znazormujici, jaky ma motor aktualné proudovy odbér a

jakou rychlosti se pohybuje osa.

MAINTENANCE INFORMATION - polozka dostupna pouze u novéjsich ridicich
jednotek. Dozvite se zde, kolik mé& pohon najeto metri/kilometr{.

POSITION DATA

1.
FEnd.
2.
BEnd.
3. Nastaveni pozic BEnd a FEnd
Nastaveni prehrajeme do

v pravém dolnim rohu

Parameter

Op. condition(Fwd: BEnd to FEnd) Op. condition(Bwd: FEnd to BEnd)
[~ Push [~ Push
Cycle time 0.4%91s Cycle time 0.356s
u 15| 50|
V:vel V:vel
Vivells] N 1. Vivel(s] \ 2.
/ [ o] |,/ \
\ \
Y N
80 50 Tim
Position setting
Acc Vel Cycle time
Transfer log 121 (2] | | (o1 ‘
e Current Setting 15 50 80 0.491
e, — — <= " Previous Setting 15 50 80 0.491
| I T ] i Current Setting 50 100 50 0.356
L ! | ¥ Previous Seccting 50 100 10 0.514
B.End F.End Maral Mede
HOME End
— — Current Position 5.00mm 2
[ s5.00|mm 3 95.00| mm
- B.End F.End

Nastaveni AVD (zrychleni, rychlost a zpomaleni) pro pohyb z bodu BEnd do bodu

Nastaveni AVD (zrychleni, rychlost a zpomaleni) pro pohyb z bodu FEnd do bodu

fidici jednotky pohonu stisknutim tlacitka Transfer

V této zalozce najdeme 8 zdkladnich parametrd jako jsou zdvih pohonu, pozici nuly (u
motoru nebo na protéjsi strané), povoleni bezdratové komunikace (jen u pohuni
vybavenych BT komunikaci), povoleni Usporného rezimu atd.

€& Parameter[Axis No.0]

= |E]f=

User I

Name

Operation Range Adjustment

AutSwitch"LS"™ Signl Detctn Rng Adjst

HOME Direction Change

Smooth accel/decel Setting

Current control setting while stop

Wireless Function Setting

1
2
3
4|HOME Position Adjustment
5
6
7
8

Power saving setting

Value
00.00
0.10
1:Default
3.00
0:Disable
0:Disable
0:Enable
1:Disable
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Ovladani pohont Fady EC

Pohony fady EC byly vyvinuty jako pfima nahrada pneumatickych valcG. Z toho divodu
byla snaha dosahnout co nejjednodussiho ovladani, které by odpovidalo ovladani
pneumatickych valcl. Diky tomu mame pouze 3 ovladdaci signdly (2 signdly na uréeni
pozice a 1 signal Alarm reset), 3 signaly na zpétnou vazbu (2 signaly na dosazeni urcené
pozice a 1 signal Alarmu) a napajeni 24VDC.

Fs2q

°

Oznaceni PINU | Signal Popis signalu
B3 STO Ptikaz presunu do pozice BEnd
B4 ST1 Ptikaz presunu do pozice FEnd
B5 RES Alarm reset
A3 LSO/PEO | Dokonceni pohybu do pozice BEnd
A4 LS1/PE1 | Dokonéeni pohybu do pozice FEnd
A5 *ALM Alarm
B1 24V 24V vstup
Al ov OV vstup
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