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STOBER pohonna technika pro

perfekcionisty

Na STOBER je spolehnuti

Jiz déle nez 80 let vyrabi STOBER vynikajici pohonnou techniku.
STOBER je stfedné velky podnik vedeny svymi vlastniky, ktery se
svymi zakazniky jedna jako s partnery. Domaci kofeny, inovacni
ptistup, dynamic¢nost a dlisledna orientace na zakaznika — to jsou
nase charakteristiky. At jiZ se jedna o vyzkum a vyvoj, vyrobu,
technické poradenstvi nebo konstrukéni podporu — ve vsech oborech
se nasi zakaznici setkavaji s osvédcenymi odborniky. Pfitom
rozhoduje nejen samotnda odborna kvalifikace, ale také zaujeti,
vstticnd, srozumitelnd komunikace a spolehlivost.




.
£ STOBER



STOBER je hybnou silou

Respektujeme tradice, ale myslime dopredu. Déle rozvijime sebe
a své produkty. Pri tom se inspirujeme podnéty z praxe, bereme
vazné prani zékaznikd a neustale hledame lepsi feseni. Dati se
nam to diky sportovni ctizadostivosti, se kterou resime narocné
ukoly. Silny tymovy duch ve spolecnosti STOBER vytvari
produktivni atmosféru. V praci i mimo praci. Vyhodou pro nase
zakazniky je velmi stabilni tym nasich kmenovych zaméstnancd.
Se zakazniky jednaji partnefi, ktefi rozumi jejich oboru i jejich
potrebdm.






Sehrany tym vitézi

STOBER dodava kompletni systém: Fizeni, automatizace, motory s

prevodovkou

STOBER ma své koreny ve vyvoji a konstrukci
motor( s prevodovkou. Jiz celd desetileti k
nim vyvijime a vyrdbime vhodné
servomeénice. Diky pfipojeni ,,Plug&Play”
vytvari komponenty STOBER spolehlivé
fungujici pohonné systémy. Rozhodujici je
kompatibilita elektroniky a mechaniky.
Funguji spolec¢né bez jakychkoli adaptéra.
VSechny systémové komponenty jsou
identifikovany svym ,elektronickym typovym
Stitkem”.

Systematické zajisténi kvality

Kontrolujeme vsechny jednotlivé komponenty a také jejich
soucinnost. To si masovi vyrobci nemohou dovolit. Ru¢ime za cely
systém, za jeho spolehlivy provoz, a tedy maximalni dostupnost
stroja.



Technické vyhody systému

Systém STOBER je flexibilni. Prikladem je volny vybér mezi rezimy
drive-based a controller-based. Lze také libovolné kombinovat
viceosé systémy servomeénicl a samostatné servoménice se
specialnimi funkcemi. Timto zpGsobem Ize pohonny systém
sestavit moduldrné a podle potreby rozsifovat. Lze naplno vyuzit
vykonovou kapacitu.

Technicky software STOBER

Podstatnou soucasti systému STOBER je nas technicky software
AS6 zaloZzeny na softwaru Codesys. Systém AS6 ma integrovanou
celou fadu novych uzitecnych vlastnosti, které usnadni praci v
kazdé fazi projektu. Obsahlé knihovny umoznuji pfimy pfistup k
vyrobk(m STOBER ze vsech trovni pohonného systému. Naleznete
podrobné technické informace a mlzete pouZivat pfipravené
predvolby pro standardni funkce.

STOBER pracuje pro vas

Nase nasazeni nekon¢i doddvkou hardwaru a softwaru. Nabizime vdm pomoc a podporu v ramci celého
projektu. MudZete vyuZit programatorské kapacity spolecnosti STOBER. Nasi zkuseni odbornici na
prostiedi Codesys vam radi pomohou s naroc¢nymi specialnimi tkoly a vybérem vhodnych sablon. V
pripadé potieby také s komponentami od jinych vyrobcl. Mate primy, osobni kontakt se svym
projektovym inZenyrem. Ten znd vasi situaci a pomdUze vam najit idealni feseni.

Nepretrzita servisni linka zarucuje rychlou a
kvalifikovanou odezvu. Nejste jedni z mnoha, ke
kazdému mdame individualni pfistup. Spolecnost
STOBER nezpracovava pozadavky zakaznikd

Dortmund
[ ]

automatizované (napf. systémem servisnich ptipada).

K osobnimu kontaktu patfi také lokaIni plisobnost. STOBER md v Némecku ¢tyfi zakaznickd Frankfurt
centra. Nabizeji vysokou Uroven odbornych znalosti a praktickou pomoc. Setkate se v nich se
zkusenymi techniky. STOBER pUsobi také ve svétovém méritku. Mame 10 pobocek na 3

kontinentech. Také tim jsme nasim zakaznikim nablizku.
Pforzheim
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.1 Prevodovky pro servomotory

Produktova kapitola P

Cislo kapitoly [ 2.1]

Technické udaje

i 3-100
Maace 18 —3000 Nm
Ad, 3 —-8arcmin
n <95-97%
Vlastnosti
Hustota vykonu 2.0, 8.8 @AY
Vile v ozubeni Kk ke ko
Cenova ttida €€
Zatizeni hiidele 2 2.0, 0. 8¢
Tichost chodu 22,0, 8. ¢4
Torzni tuhost Kk ke
Hmotnostni moment 2 2.0, 8, ¢4
setrvacnosti

Legenda: %vc¥rdcvc dobré | sk %k vynikajici

Provedeni hridele
PInda hfidel s perem v

PIna hridel bez v
pera

Duta hridel s
drazkou
Duta hridel

s upinacim krouzkem

Provedeni lozZiska

Standardni v
Axidlni vyztuz v
Radialni vyztuz v

Bezudrzbové v

PA
[ 2.2]

3-100
50 — 1600 Nm
1-3arcmin

<95-97%

Kook ok k7w
ok kkk
€€€
L2220
Kok ok kk
ok Kk e ve
Kook ok Kk ow

PE
[ 2.9]

3-100
13-310Nm
8 —13 arcmin

<95-97%

) 2.0 202
0 9.0, ¢A07d

Kk Y v ve
Kok Kk 75 7e
0 2.0, A0
2 2.2.2, ¢4

[ 2.10]

2-276
23 —8000 Nm
10— 20 arcmin

<96-97%

) SASARASS
Kok Fereve

Kok Fereve
2 2.0 $A0%4
) 0 S eAeid
2 2.2.2, ¢4

v
CO-C5:v

od C6: na vyzadani

CO-C5: v

[ 2.11]

4,3 -552
50—-1100 Nm
5—11 arcmin

<96-97 %

) S SARARks
0 2.0 ¢A04d

0 2.0 ¢A04d
2 2.0 ¢A0%4
) 0 SApietd
2 2.2.2, ¢4
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.1 Prevodovky pro servomotory

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
i

M

2acc

Ad,
n

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenovd tfida
Zatizeni h¥idele
Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

PH
[ 23]

4-100
50 — 7500 Nm
3 —4 arcmin

<93-96%

2 2.2.0, ¢4
0 2.0.2, 644
€€€
ok Kk ok
2 2.2.2, ¢4
2 2.0.2, ¢4
2 2.2.2. 074

PHA
[ 2.4]

4-100
50— 7500 Nm
1-2arcmin

<93-96%

Kok ok Kk 7w
Kok kkk
€€€€
ok k Kk k
Kook ok kk
ook kK 7w
Kook kK ow

Legenda: kvc¥rdcvc dobré | sk %k vynikajici

Provedeni hfidele
Prirubova hridel

Provedeni loziska

Standardni

Bezudrzbové

PHQ
[ 2.5]

5,5-600

170-43000 Nm 170-10000 Nm 4250-7500 Nm 4250-7500 Nm

3 arcmin

<90-96 %

ok Kk ok
0 2.0.2, ¢4
€€€€
kKK k
2 2.2.2, ¢4
kK Kk
2 2.2.2, ¢4

PHQA
[ 2.6]

5,5-600

1-1,5arcmin

<90-96 %

Kok k kK
ok k kK
133333
ok k kK
Kook kkk
ok k kK
Kok kKo

PHV
[ 2.7]

61-121

3 arcmin

<90 %

2 2.0.2, ¢4
2. 2.0.2, ¢4
€€€
Kok kK k
2 2.2.2. ¢4
2. 2.0.2, ¢4
2 2.2.2. ¢4

PHVA
[ 28]

61-121

1 arcmin

<90 %

ok kK 7w
ok k kK
€€€€
ok k kK
Kok k kK
188,004
ok kKo



1 Pomocnik pFi vybéru
1.1 Prevodovky pro servomotory

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
i

M

2acc

Ad,
n

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenova tfida
Zatizeni hiidele
Tichost chodu
Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

KS
[ 2.12]

6-200
90 — 400 Nm
4 — 6 arcmin

<93-95%

Kok ke
2 2.0 $A0%
€€€
Kok k Kk k
2. 2.0.2, 644
Kok Kk 75 E
2. 2.0.2, ¢4

Legenda: %¥sycvey dobré | Yok k% vynikajici

Provedeni hridele
PInd hidel s perem

PIna hridel bez
pera

Dutd htidel
s upinacim krouzkem

Duta prirubova hridel

Provedeni lozZiska
Standardni
Axialni vyztuz
Radialni vyztuz

Bezudrzbové

PKX

[ 2.13]

3-300
18 — 3000 Nm
4 — 8,5 arcmin

<94-96%

2 .2.2.2, ¢7¢
Kook ok k7w
€€€
Kook ok Kk ow
. S eAnid
2 2.0 $2 074
Kk Fereve

<

PK
[ 2.14]

12 - 561
200-2700 Nm
3,5 -5 arcmin

<94 %

Kk kY
Kok ok k7w
€€€
Kok ok k7w
1.8 8 A0
Kok Kk e 7e
22,22, ¢4

<
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.1 Prevodovky pro servomotory

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
i

M

2acc

Ad,
n

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenova tfida
Zatizeni htidele
Tichost chodu
Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

Legenda: % ¥ryrvey dobré | Yk k% vynikajici

Provedeni hridele
PInd hidel s perem

PIna hridel bez
pera

Dutd htidel
s upinacim krouzkem

Duta prirubova hridel
Prirubova hridel
Provedeni loZiska

Standardni

Bezudrzbové

KS
[ 2.12]

6-200
90— 400 Nm
4 — 6 arcmin

<93-95%

Kok ke
2 2.0 ¢A0% 4
€€€
Kok Kk Kk k
2. 2.0.2, ¢4
2 2.0 $A0%4
2 2.0.2, ¢4

PHKX

[ 2.15]

4-300
50 — 7500 Nm
3 -6 arcmin

<92-95%

2.2.2.9.9.¢
2 2.2.0, ¢4
(3333
kK Kk
) & SApietd
2 2.2.0. ¢4
) 0 SApietd

PHK
[ 2.16]

16 — 561
320—-7500 Nm
3,5-4,5 arcmin

<92-93%

ok kK ve
ok k Kk e
€EEE
ok k kK
D 2.0 204
ok kK 7w
2 2.0.2, 044

PHQK
[ 2.17]

22 —2242
316 -43000 Nm
3,5 -4 arcmin

<90-93%

2.2.0.8.0.¢
Kook kK 7w
€EEEE
Kok k kK
ok Kk e ve
Kok kkk
ok k7w



1 Pomocnik pFi vybéru

1.1 Prevodovky pro servomotory

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
i

M

2acc

Ao,
n

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenova tfida
Zatizeni hiidele
Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

KL
[ 2.18]

4-32
22 -65Nm
16 — 25 arcmin

<97 %

Kk Yeveve
) SASARARLS
€
KKk FeTere
Kk T v Ve
Kok P e re
2. 2.0.2, ¢4

Legenda: %¥sycvey dobré | Yk k% vynikajici

Provedeni hridele

PInd hidel s perem

PIna hridel bez
pera

PIna hridel oboustranna

Duta hridel s
drazkou

Duta hridel s upinacim

krouzkem
Prislusenstvi
Ptiruba

Soklové listy

Momentova vzpéra

Provedeni loziska

Standardni

Bezudrzbové

[ 2.19]

4-381
47 — 13200 Nm
1,5-12 arcmin

<94-97%

Kk VvV
2 2.0 302
€€
Kok Kk e 7e
0 2.0, A0
Kok P e e
222,204

v
K1-Ké: v

Od K5: na vyzadani

v
v

\

K1-Ka4: v

[ 2.20]

6—683
55-960 Nm

<61-91%

Kk Yeveve
KATCIEIE

Kok Kk e 7e
1.2 8 A0
Kk P e e
22,22, ¢4

\
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.2 Prevodovky s ozubenymi hfebeny

Produktova kapitola ZTRSPH ZTRPH ZRPH ZTRKS ZRKS
Cislo kapitoly [ 3.1] [ 3.4] [ 3.7] [ 3.6] [ 3.8]

Technické udaje

m, 2-10 2-8 2-4 2-4 2-4
z 15-32 12-32 26—-45 12-24 30-45
Formee 16-126 kN 3,8-67kN 1,7-13 kN 3,8-16 kN 2,3-7,2kN
Virmaxze 0,06 —4,7 m/s 0,09-4,7 m/s 0,23-6,7 m/s 0,04-2,4m/s 0,11-5m/s
As 21-70 um 11— 45 pm 31-56 um 15 — 35 pum 61— 74 um
Vlastnosti
Hustota vykonu 2.0.8.9.0.¢ 2.0.8. 0. 0 2.8, 8, PARAY ok %k ke 2.8, 8, PARAY
Linedrni vale 2 2.0, 8. 8¢ 2 2.0, 8. 8¢ 2.2, 0, 8404 Kk k veve 2.2, %00
Cenova tfida €EEEE €€EE €€€ €€EE €€€
Tichost chodu 2.2.0. 8, 074 2 2.0, 8. 8¢ 2 2.0, 8. ¢4 22,0, 8,044 Kk kv
Linedrni tuhost 2 2.0.8.9.¢ 2 2.0, 8. 8¢ Kk kv ok k kv 2 2.0 ¢ieid
Hmotnostni moment 2 2.0, 8, 8¢ 2 2.0, 8. ¢4 2 2.0, 8. ¢4 Kk kv Kk kv
setrvacnosti

Legenda: k¥cvcvsdc dobré | %k k%% vynikajici

Ozubeni pastorku
P¥imé ozubeni v v

Sikmé ozubeni v v v v v

Prislusenstvi

Sefizovaci deska v v v
Serizovaci deska s listou v v v
Plsténé ozubené kolo v v

Hiebeny ATLANTA
U naseho smluvniho partnera Atlanta jsou ke vSéem nasim produktiim k dispozici vhodné hiebeny.
http://atlantagmbh.de/



http://atlantagmbh.de/

1 Pomocnik pFi vybéru
1.2 Prevodovky s ozubenymi hfebeny

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
mn

Z

F

f2acc

Viamaxze

As

Vlastnosti

Hustota vykonu
Linedrni vlle
Cenova tfida
Tichost chodu
Linearni tuhost

Hmotnostni moment
setrvacnosti

ZVP
> 28]

2-4
16 -26
1,7 - 16 kN
0,14—-4,9 m/s

20—44 pm

0 2.0 ¢A04d
2 2.2.0, ¢4
€€
2 2.2.2, 074
2 2.0 ¢Ae4d
2 2.2.2. ¢4

ZVPA
[ 3.10]

2-4

16-26

1,716 kN

0,14-4,9m/s

8—22 um

1.8 8 A0
Kook kkk
€€€
Kook kkk
Kok Kk e ve
Kook kK ow

Legenda: k¥cvcvsdc dobré | %k k% vynikajici

Ozubeni pastorku
Primé ozubeni

Sikmé ozubeni

Prislusenstvi
Sefizovaci deska
Serizovaci deska s listou

Zakladni sada pro
decentralizované mazani

Plsténé ozubené kolo

Hfebeny ATLANTA

<

N

ZVPE
[ 3.11]

2-3
16 -26

1,7-6,4 kN
0,11-4,5m/s
40— 83 um

) 0 SApieid
2 2 S RAe%d

2 2.0, $20%4
) 0 SApiets
2 2.2.2, ¢4

<

ZVKS
[ 3.12]

2-4
18 -26
3,2—-12 kN
0,07-3m/s
37-44 pm

ok Kk e ve
Kok Kk e 7e
€€€
Kook kKo
*h Kk
Kok kK ow

U naseho smluvniho partnera Atlanta jsou ke vSem nasim produktim k dispozici vhodné hrebeny.

http://atlantagmbh.de/

ZVKL
[ 3.13]

2

16-21

1,3-3,1kN
0,33-2,8m/s
98 — 124 pm

Kok Fereve
) QA SARARS

2 2 S 0207
) Qi SApAeis
2 2.2.2. ¢4

<

ZVK
[ 3.14]

2-4

18-26

1,9- 16 kN
0,05-3,5m/s

11-111 pm

KICIICTE
Kok Kk e ve

Kok ok e oe
KICIICHE
Kok kKo

<

15
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.3 Dvourychlostni prevodovky

Produktova kapitola PS

Cislo kapitoly [ 4.1]

Technické udaje

i 1-5,5
N1 max 2500 — 10000 min™
Pycs 47 kW
My 400 — 2200 Nm
Vlastnosti

Hustota vykonu 2.8, 8. . 0
Vile v ozubeni 2.0, S PkAY
Cenova tfida €€€
Zatizeni hiidele 2.8.8.9.0.¢
Tichost chodu %k Kk %k k
Torzni tuhost K kv
Hmotnostni moment %k Kk kv
setrvacnosti

Legenda: kvc¥rdcvc dobré | sk %k vynikajici

Provedeni skfiné

prevodovky

Kratka vzdalenost loZisek v
Stredni vzdélenost loZisek v
Velka vzdélenost loZisek v
Provedeni hridele

Pfirubova hridel v
PIna hridel bez pera v
PInd htidel se dvéma pery v
Provedeni loZiska

Drazkované kulickové v
loZisko

Sikmé kuli¢kové lozisko v
Cylindrické véleckové v
loZisko

Mazani

Ponorné mazani v

Obéhové mazani v



1 Pomocnik pFi vybéru

1.4 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Produktova kapitola P PA
Cislo kapitoly [ 5.1] [ 5.2]

Technické udaje

i 3-100 3-100
M., 11-3000 Nm 15— 1600 Nm
A, 3-8 arcmin 1-3arcmin
n <95-97% <95-97%
Vlastnosti
Hustota vykonu 2.8, 8.8 0A¢ 2.8, 8. 8.0
Vile v ozubeni 2 2.0, 8 $A¢ 2 2.0.8.9.¢
Cenova ttida €€ €€€
Zatizeni hiidele Sk ke ko 2 2.0, 8. 8¢
Tichost chodu 2 2.0, 8, 8¢ 2. 2.0.8.9.¢
Torzni tuhost Kok Kk Ve ve 2.0, 8, XoAY
Hmotnostni moment 2.2.0.8.9.¢ 2.2.0.8.9.¢

setrvacnosti

Legenda: kvc¥srdcvr dobré | sk %k vynikajici

Provedeni hfidele
PInda hfidel s perem v v

PIna hridel bez v v
pera

Duta hridel s
drazkou
Duta hridel

s upinacim krouzkem

Provedeni lozZiska

Standardni v
Axialni vyztuz v v
Radialni vyztuz v
Bezudrzbové v v

PE C
[ 5.9] [ 5.10]
3-28 2-270
11-310Nm 8,3 — 6500 Nm
8 —10 arcmin 10— 20 arcmin
<95-97% <96-97%
2. 0.0, PARAS b, PARADADAS
2. 8.8, S ARAS 0.8, A DADAS
€ €
2.0, PADADAS 0. 8. A DADAS
2. 8.8, PARAS 2. 8.8, APAS
2. 8.8, S APAS 2. 8. A DADAS
2. 8.2.8.8.9 2. 8.2.8.8.9
v v
v C0-C5: v
od C6: na vyzadani
v v
v C0O-C5: v

[ 5.11]

4,3-274
19-1100 Nm
5—11 arcmin

<96-97 %

K ICICIEHE
0 2.0 ¢A04d

2 2.0 ¢A0id
2 2.0 ¢20%4
) 0 A piets
ok Kk ok k

17
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.4 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
i

M

2acc

Ad,
n

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenovd tfida
Zatizeni h¥idele
Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

PH
[ 53]

4-100
24 — 7500 Nm
3 —4 arcmin

<93-96%

2.2.2.0, ¢4
0 2.0.2, 644
€€€
ok Kk ok
2 2.2.2, 074
2 2.0.2, ¢4
ok ok k Kk

PHA
[ 5.4]

4-100
24 — 7500 Nm
1-2arcmin

<93-96%

Kok ok Kk 7w
Kok kkk
€€€€
ok k Kk k
Kook ok kk
ok kK 7w
Kook ok kk

Legenda: kvc¥srdcvc dobré | sk vynikajici

Provedeni hfidele
Prirubova hridel

Provedeni loziska

Standardni

Bezudrzbové

PHQ
[ 5.5]

5,5-600
84 —22000 Nm
3 arcmin

<90-96 %

ok Kk Kk
0 2.0.2, ¢4
€€€€
ok kK k
2 2.2.2, ¢4
ok Kk ok
ok Kk Kk

PHQA
[ 5.6]

5,5-600
84 — 10000 Nm
1-1,5arcmin

<90-96 %

Kok k kK
ok kkk
133333
ok k kK
Kook kkk
ok k kK
Kook kkk

PHV
[ 5.7]

61-121

1638 — 7500 Nm 1638 — 7500 Nm

3 arcmin

<90 %

2 2.2.2. ¢4
2. 2.0.¢, ¢4
€€€
Kok kK ok
2 2.2.2. ¢4
2. 2.0.0, ¢4
Kok k kK

PHVA
[ 5.8]

61-121

1 arcmin

<90 %

ok kK 7w
ok k kK
€€€€
ok k kK
Kok k kK
188,204
Kok k kK



Produktova kapitola

Cislo kapitoly
Technické udaje

i

M

2acc

Ad,
n

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenova trida
Zatizeni hfidele
Tichost chodu
Torzni tuhost

Hmotnostni moment
setrvacnosti

pFi vybéru

Legenda: %Yy vy dobré | Yk %k vynikajici

Provedeni hridele
PIna htidel s perem

PInd hidel bez
pera

Dutd hfidel
s upinacim krouzkem

Duta prirubova hridel
Provedeni loZiska
Standardni

Axialni vyztuz
Radidlni vyztuz

Bezudribové

otory EZ s integrovanou prevodovkou

KS PKX PK

11-3000 Nm

<94-96%
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.4 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
i

M

2acc

Ao,
n

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenova tfida
Zatizeni htidele
Tichost chodu
Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

Legenda: %¥syrvey dobré | Yk k% vynikajici

Provedeni hridele
PInd hidel s perem

PIna hridel bez
pera

Dutd htidel
s upinacim krouzkem

Duta prirubova hridel
Prirubova hridel
Provedeni loZiska

Standardni

Bezudrzbové

KS
[ 5.12]

6-100
27 —400 Nm
4 — 6 arcmin

<93-95%

Kok kv
2 2.0 ¢A0%
€€€
ok kK ok
0 2.0.2, ¢4
2 2.0 $A0%4
kKK ok

PHKX
[ 5.15]

4-210
26 — 7500 Nm
3 -6 arcmin

<92-95%

2.2.2.9.9.¢
2 2.2.0, ¢4
(3333
ok ok kk
) & SApietd
2 2.2.0, ¢4
2 2.0 ¢A04d

PHK
[ 5.16]

16 — 486
89 — 7500 Nm
3,5-4,5 arcmin

<92-93%

ok k kv
ok k Kk e
(3333
ok ok kK
D 2.0 204
ok kK 7w
ok ok kK

PHQK
[ 5.17]

22 —2242
123 -43000 Nm
3,5 -4 arcmin

<90-93%

2.2.0.8.0.¢
Kok ok k7w
€EEEE
ok k kK
ok Kk e ve
Kok kkk
ok k kK



pFi vybéru
otory EZ s integrovanou prevodovkou

Produktova kapitola

KL K S

Technické udaje

M, 23 -13200 Nm
Ad,
n <94-97%
Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenova trida
Zatizeni hfidele
Tichost chodu
Torzni tuhost

Hmotnostni moment
setrvacnosti

Legenda: % ¥svc vy dobré | Yk k% vynikajici

Provedeni hridele

PInd hfidel s perem v
PIna hfidel bez

pera

PIna htidel oboustranna v
Dutd hfidel s

drazkou

Duta hfidel s upinacim v
krouzkem

Prislusenstvi
Pfiruba v
Soklové listy
Momentovd vzpéra v

Provedeni loZiska

Standardni v
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pFi vybéru
onni motory s prevodovkou

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Technické udaje
Py
i
MZN
A, 5-11 arcmin

n
Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubeni
Cenova trida
Zatizeni hfidele
Tichost chodu
Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

Legenda: % ¥svc vy dobré | sk k% vynikajici

Provedeni hridele
PIna htidel s perem

PInd hidel bez
pera

Duta hridel s
drazkou

Duta htidel
s upinacim krouzkem

Provedeni loZiska

Standardni

Bezudribové
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pFi vybéru
onni motory s prevodovkou

Produktova kapitola

K S

Technické udaje

6—682

Vlastnosti

Hustota vykonu
Vile v ozubenf
Cenovd tfida
Zatizeni hiidele
Tichost chodu
Torzni tuhost

Hmotnostni moment

setrvacnosti

Legenda: % ¥rvcdcc dobré | k% %k vynikajici

Provedeni hfidele
PInd hfidel s perem

PIna htidel bez
pera

PIna hridel oboustranna

Duta hridel s
drazkou

Dutd hfidel
s upinacim krouzkem

Provedeni loZiska

Standardni

Bezudrzbové

23
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pFi vybéru
ervomotory

Produktova kapitola EZ EZHD

Technické udaje

M, 2,6 —31,1 Nm

PIna htidel bez
pera

EnDat 2.2

HIPERFACE DSL One Cable
Solution (OCS)

Konvekéni chlazeni

Pridrzna brzda s
permanentnim magnetem




pFi vybéru
ervomotory

Produktova kapitola EZM EZS

Technické udaje

Primy pohon
zavitové matice

EnDat 2.2

HIPERFACE DSL One Cable
Solution (OCS)

Konvekéni chlazeni

Pridrzna brzda s
permanentnim magnetem

25
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1 Pomocnik pFi vybéru
1.7 Asynchronni motory

Produktova kapitola

Cislo kapitoly
Technické udaje

n,

Vlastnosti

Stupen ucinnosti

Cenova trida

Provedeni hridele

Provedeni IEC

Enkodér
Inkrementalni enkodér

Absolutni viceotackovy
enkodér SS| *

Elektrické pfipojeni
Svorkovnicova skfin
Konektorova skfin
QuickFit

Chlazeni

Vlastni ventilace

Nucena ventilace

Brzda

Pruzinova brzda

Atesty
CE
cURus

Cislo EISA CC véetné
cURus

IE3D IE2D D
> 7.5 [ 7.6] [ 7.7]
1440 - 1790 min™ 1430 — 1480 min™’ 1360 — 1470 min™
0,75 — 40 kW 0,75 — 45 kW 0,12 — 45 kW
5-237 Nm 5-291 Nm 0,84 —-292 Nm
1,7-67A 1,7-87A 0,44 —81A
ke kK >k Hek kT * Ak e de
€€€ €€ €
v v v
v v v
v v v
v v v
v v v
v v v
v v v
v v
v v v
v v v
v

! pouze v kombinaci s hucenou ventilaci



Produktova kapitola

Cislo kapitoly
Motion Controller MC6

Verze hardwaru

Procesor

L2 cache

Hlavni pamét

Velkokapacitni pamét
Remanentni pamét

USB

EtherCAT

Ethernet

RS-232

CANopen

Obraz (DVI-D)

Provedeni jako pocita¢ do rozvadéce
Provedeni s dotykovym panelem
Okolni teplota (provoz)

Teplota pfi skladovani

MCé6

Intel Core i3-3120ME, 2 x 2,4 GHz

DDR3-RAM, 2 GB

128 kB MRAM

27
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1 Pomocnik pFi vybéru

1.8 Elektronika

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Servoménice 6. generace
Technické udaje

Vystupni jmenovity proud (4 kHz)
Maximalni proud (4 kHz)
Vystupni jmenovity proud (8 kHz)

Maximalni proud (8 kHz)

Typy motoru
Asynchronni motory
Synchronni servomotory

Linearni motory

Rozhrani enkodéru
EnDat 2.1/2.2 digital
Inkrementalini

SSI

Resolver
Pulzni/smérové signaly
EnDat 2.1 Sin/Cos
Sin/Cos

HIPERFACE DSL

(v'): nutny svorkovnicovy modul

Komunikace

Izochronni systémova sbérnice (IGB)
CANopen

EtherCAT

PROFINET

PROFIBUS DP

(v'): nutny komunikaéni modul

Bezpecnostni funkce
STO, SS1 (SIL 3, PL e, kategorie 4)

(v'): nutny bezpecénostni modul

Vlastnost
Viceosy systém
Samostatny

One Cable Solution

SI6
[ 8.2]

5-50A

10,5 - 105 A
4,5-40 A

11,3-100 A

N KN KN

V)

SD6
[ 83]

2,3-85A
4,2-153 A
1,7-60 A
43-150A

N

<

V)
V)
)
V)

V)
V)
V)

V)



1 Pomocnik pFi vybéru
1.8 Elektronika

Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Servoménice 5. generace
Technické udaje

Vystupni jmenovity proud (4 kHz)
Maximalni proud (4 kHz)
Vystupni jmenovity proud (8 kHz)

Maximalni proud (8 kHz)

Typy motoru
Asynchronni motory
Synchronni servomotory

Linearni motory

Rozhrani enkodéru
EnDat 2.1/2.2 digital
Inkrementalini

SSI

Resolver
Pulzni/smérové signaly
EnDat 2.1 Sin/Cos
Sin/Cos

HIPERFACE DSL

(v'): nutny svorkovnicovy modul

Komunikace

Izochronni systémova sbérnice (IGB)
CANopen

EtherCAT

PROFINET

PROFIBUS DP

(v'): nutny komunikaéni modul

Bezpecnostni funkce
STO, SS1 (SIL 3, PL e, kategorie 3)

(v'): nutny bezpecénostni modul
Vlastnosti
Viceosy systém

Samostatny

FDS 5000
[ 8.6]

1,3-16 A
2,4-288A
1-10A
2,5-25A

V)
V)
V)
V)

V)

MDS 5000
[ 8.5]

2,3-85A
4,2-153A
1,7-60 A
4,3-150 A

<

V)
V)
V)

SDS 5000
[ 8.4]

2,3-85A
4,2-153 A
1,7-60 A
4,3-150 A

<

V)
V)
V)

V)
V)
V)
V)

V)
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Produktova kapitola

Cislo kapitoly

Napajeci kabely
Provedeni
Rychlouzavér springtec
Rychlouzavér speedtec

Sroubové provedeni

One Cable Solution HIPERFACE DSL
Provedeni
Rychlouzavér springtec

Rychlouzaveér speedtec

Kabely enkodéru

Enkodér

EnDat 2.1/2.2 digital
Inkrementalni (HTL)
SSI

Resolver

EnDat 2.1 Sin/Cos

Na vyzadani

Kabely
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Pfesné planetové prevodovk

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Trvaly provoz bez chlazeni
(tésnici krouzek FKM na vstupu)
Zesilena loZiska na vystupu

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli

servomotor

Legenda: k¥vcvcvc dobré | %k %k vynikajici

Planetové prevodovky

v (volitelné
vybaveni)
v




Technické udaje

Typ

pP221
p222
P321
P322
P421
P422
P521
P522
P721
P722
P821
p822
P921
P922

4-10
16 -100
3-10
12-100
3-10
12-100
3-10
12-100
3-10
12-100
3-10
12-100
4-10
16 -100

Provedeni hridele

PInd hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni loziska

Standardni

Axialni vyztuz

Radialni vyztuz

100-120
100-120
200 - 300
200 -300
500 - 700
500 -700
1200 - 1600
1200 - 1600
2000 - 3000
2000 - 3000

MNimaxza
[min.™]
8000
8000
6000 - 8000
8000
5500 - 7000
6500 - 8000
4500 - 6500
6000 - 7000
3700 - 6000
5000 - 6500
3000 - 4500
4500 - 6000
3000 - 4000
3500 - 4500

Ao,
[arcmin]

B I R o A R SC RN &) B N &) I e < I e >}

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

MozZnosti vstupu

Adaptér ME pro montdz synchronnich

servomotor(

http://www.stoeber.de/en/PME

Adaptér s brzdou MB pro montaz

synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PMB

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
16-19
16-18
4-55
39-46
89-12
88-11
25-33
24-28
49 - 59
49 - 53
149 - 202
148 - 171
258 - 349
256 - 339
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Pfesné planetové prevodovk
malou vali

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni
BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)

Axialné vyztuzena loziska na vystupu, idedlni pro
systém hrebene a pastorku s Sikmym ozubenim
Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥svcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici




Technické udaje

Typ

PA321
PA322
PA421
PA422
PA521
PA522
PAT721
PA722
PA821
PA822

3-10
12-100
3-10
12-100
3-10
12-100
3-10
12-100
3-10
12-100

Provedeni hridele

PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni loZiska

Axidlni vyztuz

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru MF v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

MozZnosti vstupu

Adaptér MF pro montaz synchronnich

servomotor(

http://www.stoeber.de/en/PAMF

100-120
100-120
200 - 300
200 - 300
500 - 700
500 - 700
1200 - 1600
1200 - 1600

Adaptér s brzdou MB pro montaz

Nimaxzs
[min.™]
6000 - 8000
8000
5500 - 7000
6500 - 8000
4500 - 6500
6000 - 7000
3700 - 6000
5000 - 6500
3000 - 4500
4500 - 6000

synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PAMB

Ao,
[arcmin]

N = D = N = W N w DN

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
4-55
39-46
89-12
8,8-11
25-33
24-28
49 - 59
49 - 53
149 - 176
148 - 171
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Vysokovykonné presné plan
Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata Sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥cvcvsvc dobré | ¥k %k vynikajici

Planetové prevodovky



Technické udaje

Typ i
PH321 5-10
PH322 20-100
PH421 4-10
PH422 16 -100
PH521 4-10
PH522 16 -100
PH721 4-10
PH722 16 - 100
PH821 4-10
PH822 16 - 100
PH932 12-60
PH1032 18-60

Provedeni hridele

Pfirubova hridel

100-130
100-130
250 - 320
250 - 320
500 - 700
500 - 700
1200 - 1700
1200 - 2000
4500 - 5000
6912 - 7500

MNimaxzs
[min.™]
6000
8000
5000 - 6000
6500 - 8000
5000 - 6000
6000 - 7000
4000 - 5000
5000 - 6500
3500 - 4000
4500 — 6000
3000 - 4500
3000 - 4500

A,
[arcmin]

W W W W W W W W w w s~ b

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich

servomotoru

http://www.stoeber.de/en/PHME

Adaptér s brzdou MB pro montaz

synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PHMB

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
11-15
12-15
21-35
20-29
53-85
52-70
113 - 167
112 - 148
302 - 553
304 -479
1046 — 1201
1591 - 1743
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Vysokovykonné presné plan
malou vili

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)
Predpjata Sikma kulickova loziska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k k% vynikajici

Planetové prevodovky



Technické udaje

Typ

PHA321
PHA322
PHA421
PHA422
PHA521
PHA522
PHA721
PHA722
PHA821
PHA822
PHA932
PHA1032

5-10
20-100
4-10
16 -100
4-10
16 -100
4-10
16 -100
4-10
16-100
12-60
18-60

Provedeni hridele

Pfirubova hridel

100-130
100-130
250 - 320
250 - 320
500 - 700
500 - 700
1200 - 1700
1200 - 2000
4500 - 5000
6912 - 7500

MNimaxzs
[min.™]
6000
8000
5000 - 6000
6500 - 8000
5000 - 6000
6000 - 7000
4000 - 5000
5000 - 6500
3500 - 4000
4500 — 6000
3000 - 4500
3000 - 4500

A,
[arcmin]

— EEN . EERN ., QERN . EN . =N > IS

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru MF v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér MF pro montdaz synchronnich

http://www.stoeber.de/en/PHAMF

servomotoru

Adaptér s brzdou MB pro montaz

synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PHAMB

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
11-15
12-15
21-35
20-29
53-85
52-70
113-167
112148
302-433
304 -479
1046 — 1142
1591 - 1686
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Quattro-Power pro maximal

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montazni poloha (1-/2stupriova)
Vysoka hustota vykonu

(4planetovy systém)

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥svc v dobré | %k k% vynikajici

Planetové prevodovky



Technické udaje

Typ

PHQ421
PHQ422
PHQ521
PHQ522
PHQ721
PHQ722
PHQ723
PHQ822
PHQ823
PHQ932
PHQ933
PHQ1032
PHQ1033
PHQ1132
PHQ1133
PHQ1232
PHQ1233

55
2255
55
22-55
55
22-55
88 - 550
22-55
88550
18- 60
72-600
24-60
96 - 600
2460
96 - 300
24-42
96420

Provedeni hridele

Prirubova hridel

950
2600
2600
6000
6000
10000
10000
26000
26000
50000
44640 — 50000

Nimaxzs
[min.™]
6000
6500 - 8000
5500
6000 - 7000
5000
5000 - 6500
6000 - 7000
4500 - 6000
5000 - 6500
3000 - 4500
4500 — 6000
3000 - 4000
3500 - 4500
2800 - 3800
3500 - 4500
3000 - 3500
3000 - 4000

Ag,
[arcmin]
3

W W W W W W W W W wwwwwwow

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich

http://www.stoeber.de/en/PHQME

servomotoru

Adaptér s brzdou MB pro montaz

synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PHQMB

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
38-39
35-37
92-99
87-9%4
197 - 213
195 - 205
195 - 204
611-649
611 - 646
1144 - 1220
1144 - 1205
1970 - 2062
1969 — 2067
3460 — 3538
3489 — 3528
6236 — 6248
6136 — 6271
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Quattro-Power pro maximal

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montazni poloha (1-/2stupriova)
Vysoka hustota vykonu

(4planetovy systém)

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)
Predpjata sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥svc v dobré | %k k% vynikajici

Planetové prevodovky



Technické udaje

Typ

PHQA421
PHQA422
PHQA521
PHQA522
PHQAT721
PHQAT722
PHQA723
PHQA822
PHQA823
PHQA932
PHQA933
PHQA1033

Provedeni hridele

Pfirubova hridel

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru MF v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér MF pro montdaz synchronnich

http://www.stoeber.de/en/PHQAMF

servomotoru

5,5
22-55
5,5
22-55
55
22-55
88 — 550
22-55
88 - 550
18-60
72-600
96 - 600

Mpzce Nimaxze
[Nm] [min.™"]
170 6000
170 6500 - 8000
425 5500
425 6000 - 7000
950 5000
950 5000 - 6500
950 6000 - 7000
2600 4500 - 6000
2600 5000 - 6500
6000 3000 - 4500
6000 4500 - 6000
10000 3500 - 4500

Adaptér s brzdou MB pro montaz
synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PHQAMB

Ag,
[arcmin]

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

1,5

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
38-39
35-37
92-99
87 -94
197 - 213
195 - 205
195 - 204
611-649
611-646
1144 - 1192
1144 - 1205
1969 - 2067
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Vysokovykonné presné plan
Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata Sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥cvcvsvc dobré | ¥k %k vynikajici

Planetové prevodovky



2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Mazce Nimaxze Ao, C,
[Nm] [min.™] [arcmin] [Nm/arcmin]

PHV933 61-121 4250 4500 3 804 - 848

PHV1033 61-91 7500 4500 3 1339 - 1368

Provedeni hridele
Prirubova htidel v

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich Adaptér s brzdou MB pro montaz
servomotoru synchronnich servomotord
http://www.stoeber.de/en/PHVME http://www.stoeber.de/en/PHVMB
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Vysokovykonné presné plan
malou vili

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)
Predpjata Sikma kulickova loziska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k k% vynikajici

Planetové prevodovky



2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Mace Nimaxzs A, C,
[Nm] [min.™] [arcmin] [Nm/arcmin]

PHVA933 61-121 4250 4500 1 804 - 848

PHVA1033 61-91 7500 4500 1 1339 - 1364

Provedeni hridele
Prirubova htidel v

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru MF v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér MF pro montdaz synchronnich Adaptér s brzdou MB pro montaz
servomotoru synchronnich servomotord
http://www.stoeber.de/en/PHVAMF http://www.stoeber.de/en/PHVAMB

47


http://www.stoeber.de/en/PHVAMF
http://www.stoeber.de/en/PHVAMB

ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Bezdotykové utésnéni na vstupu
Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: % 3r¥cdsvc dobré | sk %k vynikajici

Planetové prevodovky



2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Mpzce Nimaxzs A, C,
[Nm] [min.™"] [arcmin] [Nm/arcmin]

PE211 4-10 13-15 8000 10 1,1-14
PE212 16 -100 13-15 8000 13 11-14
PE311 3-10 37-42 6000 8 33-4/1
PE312 12-100 37-55 6000 10 34-42
PE411 3-10 90 - 100 5500 - 6000 8 10-13
PE412 12-100 90-120 5500 - 6000 10 10-14
PE511 3-10 180 - 250 4500 - 5000 8 27-33
PE512 12-100 220-310 4500 - 5000 10 27-35

Provedeni hridele
PIna hfidel s perem v

PIna htidel bez pera v
Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptéry ME/MEI pro montaz synchronnich
servomotor

http://www.stoeber.de/en/PEME



http://www.stoeber.de/en/PEME

Celni pFfevodovky

Kompaktni ¢elni prevodovk

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni v
Bezudrzbové (CO - C5) v
Tésnici krouzek FKM na vstupu v
Zesilena loziska na vystupu v (na vyzadani)
Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli v
servomotor

Legenda: %3 ¥cdcc dobré | k% vynikajici




2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Maace Nimaxzs Ao, C,
[Nm] [min.™] [arcmin] [Nm/arcmin]

€002 2-170 23-72 5000 - 6000 16-20 0,73-16
€102 2-170 23-138 4000 - 6000 15-18 1,1-39
C103 82-276 138 6000 15 39
C202 2-70 47 -230 4000 - 6000 14-17 25-83
€203 80-275 230 5000 - 6000 14 8,3
€302 2-170 88 - 400 3500 - 5000 13-16 2,7-87
€303 80-274 350 - 400 5000 - 5500 13 8,7
C402 2-170 170 - 600 3500 - 5000 12-15 51-22
C403 81-270 550 - 600 5000 12 22
€502 2-70 202-920 3000 - 4500 12-14 54-23
€503 81-271 850 - 920 4500 12 23
C612 4,2-69 487 - 1650 2800 - 4000 10 23-74
C613 49 - 266 913 - 1650 4000 10 73-74
C712 43-70 496 - 2760 2600 - 3600 10 26-122
C713 51-223 2256 - 2760 3500 - 3600 10 121-122
C812 4,2-69 1229 - 4800 2500 - 3400 10 70-204
C813 49-270 2486 - 4800 3400 10 199 - 204
C912 41-70 2067 - 8000 2200 - 3000 10 117 - 392
C913 65-215 5628 — 8000 3000 - 3200 10 385-393

Provedeni hridele
PInd hridel s perem v
PIna hridel bez pera C0-C5: v
0Od C6: na vyzadani

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvord v
Kruhova priruba v
Ctvercova pfiruba C0-C4:v
Podstavec v
Podstavec + rozte¢na kruznice zavitovych otvort v
Podstavec + kruhova pfiruba v

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptéry motorti ME a MR v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich Adaptér s brzdou MB pro montaz Adaptér MR pro montdaz asynchronnich
servomotoru synchronnich servomotord motord
http://www.stoeber.de/en/CME http://www.stoeber.de/en/CMB http://www.stoeber.de/en/CMR
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Ploché prevodovky s Sikmy
vzdalenosti os

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Tésnici krouzek FKM na vstupu
Velka vzdalenost os, vhodné pro stisnéné
prostory

Jednoduchd a spolehliva montaz na jakykoli

servomotor

Legenda: kv vcvc dobré | ¥k %k vynikajici

Ploché prevodovky



Technické udaje

Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

4,3-140
47-141
184 — 552
46 -141
182 — 551
4,7-140
182 — 547
4,5-140
181 - 540

Provedeni hridele

PInd hridel s perem

PIna hridel bez pera

Dutad hridel s drazkou

Dutad hridel s upinacim krouzkem

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvorl

Kruhova pfiruba

Ctvercova pfiruba

270
108 - 450
450
204 -700
700
393 -1100
1100

Roztec¢na kruznice zavitovych otvort + bocni upevnéni

Kruhova pfiruba + boéni upevnéni

Ctvercova pfiruba + bo¢ni upevnéni

Volitelné jsou k objedndani pfevodovky s adaptéry motortdi ME a MR v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montdaz synchronnich

servomotor(

http://www.stoeber.de/en/FME

Adaptér s brzdou MB pro montaz

Nimaxze
[min.™]
5000 - 6000
4000 - 6000
6000
4000 - 6000
5000 - 6000
3500 - 5000
5000 - 5500
3500 - 5000
5000

synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/FMB

Ao,
[arcmin]
6-11
6-11
7-11
6-11
7-11
5-10
6-10
5-10
6-10

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
36-77
6-18
18
1-22
22
15-39
39
25-77
77

NENIENEN

N N B

Adaptér MR pro montaz asynchronnich

motort

http://www.stoeber.de/en/FMR
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Uhlové pFevodovky pro

servomotory

Pfesné uhlové prevodovky p

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Tésnici krouzek FKM na vstupu

Predpjata Sikmd kulickova loziska na vystupu,

idedlni pro systém hrebene a pastorku s Sikmym
ozubenim

Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici




2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Mzece Nimaxzs Ao, C,
[Nm] [min.™"] [arcmin] [Nm/arcmin]
KS402 6-20 90 6000 6 8,1-85
KS403 24-200 90 6000 6 8,5
KS502 6-20 200 5500 — 6000 5 16 -17
KS503 24-200 200 6000 5 17
KS702 6-20 400 4500 - 6000 4 40-42
KS703 24-200 400 6000 4 42

Provedeni hridele
Dutad prirubova hridel
Dutad hridel s upinacim krouzkem

PIna hridel bez pera

N B

PIna hridel s perem
Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich
servomotoru

http://www.stoeber.de/en/KSME

55


http://www.stoeber.de/en/KSME

Pfesné planetové prevodovk

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Maly montazni prostor

Trvaly provoz bez chlazeni
(tésnici krouzek FKM na vstupu)
Zesilena loZiska na vystupu

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli

servomotor

Legenda: k¥vcvcvc dobré | %k %k vynikajici

Planetové prevodovky

v (volitelné
vybaveni)
v




Technické udaje

Typ i
P221_KX3_ 4-30
P222_KX3_ 32-300
P321_KX3_ 3-30
P322_KX3_ 32-300
P421_KX4_ 3-30
P422_KX3_ 32-300
P521_KX5_ 3-30
P522_KX4_ 32-300
P721_KX7_ 3-30
P722_KX5_ 32-300
P821_KX8_ 3-30
P822_KX7_ 32-300
P922_KX8_ 32-300

Provedeni hridele
PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni loziska
Standardni
Axidlni vyztuz

Radialni vyztuz

73-120
100 - 120
183 -300
250 - 300
364 - 650
500 -700
800 - 1400
1200 - 1600
2000 - 3000

Nimaxzs
[min.™]
4500 - 6000
4500 - 6000
4500 - 6000
4500 - 6000
4000 - 5500
4500 - 6000
3500 - 5000
4000 - 5500
3000 - 4000
3500 - 5000
2000 - 3000
3000 - 4000
2000 - 3000

Ao,
[arcmin]
7-85
8-85
5-75
5-55
5-75
5-55
4-6,5
4-45
4-6,5
4-45
4-6,5
4-45
4-45

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru MF v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér MF pro montaz synchronnich
servomotoru

http://www.stoeber.de/en/PKXMF

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
1,5-1,7
16-18
25-37
39-45
52-84
8,8-10
14-23
24-27
37-49
48 -52
84 - 142
148 - 168
255 - 327
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Planetové prevodovky

Pfesné planetové prevodovk

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni v
Bezudrzbové v

Trvaly provoz bez chlazeni v

Zesilena loziska na vystupu v (volitelné

vybaveni)
Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli v
servomotor

Legenda: k3 ¥cdsc dobré | k% vynikajici




Technické udaje

Typ i

P521_K1_ 12-280
P721_K1_ 28 -561
P721_K2_ 12-278
P821_K2_ 28 - 555
P821_K3_ 12-279
P921_K4_ 28 - 485

Provedeni hridele
PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni loZiska
Standardni
Axialni vyztuz

Radialni vyztuz

Mzzce
[Nm]
200 - 300
407 - 650
271-700
632 - 1400
677 - 1600
1581 - 2700

MNimaxzs
[min.™]
4500 - 6000
4500 - 6000
4000 - 5500
4000 - 5500
3800 - 5000
3500 - 5000

Ay,

[arcmin]

4-5
35-4
4-45

35
4-45
35

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich

servomotoru

http://www.stoeber.de/en/PKME

Adaptér s brzdou MB pro montaz

synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PKMB

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
22-26
46 - 47
37-47
128 - 134
87-132
267 - 271
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Vysokovykonné presné uhlo

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Maly montazni prostor

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata Sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥cvcvsvc dobré | ¥k %k vynikajici




Technické udaje

Typ i
PH321_KX3_ 5-30
PH322_KX3_ 35-300
PH421_KX4_ 4-30
PH422_KX3_ 32-300
PH521_KX5_ 4-30
PH522_KX4_ 32-300
PH721_KX7_ 4-30
PH722_KX5_ 32-300
PH821_KX8_ 4-30
PH822_KX7_ 32-300
PH932_KX8_ 12-180
PH1032_KX8_ 18 -180

Provedeni hridele

Pfirubova hridel

96 - 120
100 - 130
242 - 302
250 - 320
480 - 650
500 - 700
1056 - 1600
1200 - 2000
3069 - 5000
4604 - 7500

Nimaxzs
[min.™]
4500 - 6000
4500 - 6000
4000 - 5500
4500 - 6000
3500 - 5000
4000 - 5500
3000 - 4000
3500 - 5000
2000 - 3000
3000 - 4000
2000 - 3000
2000 - 3000

Ag,
[arcmin]
5-6
4-45
4-55
3-35
4-55
3-35
4-55
3-35
4-55
3-35
3-4
3-35

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru MF v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér MF pro montdaz synchronnich
servomotor(

http://www.stoeber.de/en/PHKXMF

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
7-9
12-15
11-19
20-26
28-47
52-65
83-119
111-140
174 - 288
304 - 448
788 - 1055
1302 - 1589
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Vysokovykonné presné uhlo

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Trvaly provoz bez chlazeni

Predpjata Sikma kulickova lozZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hiebene a
pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli
servomotor

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici




Technické udaje

Typ i

PH521_K1_ 16 - 280
PH721_K1_ 28 -561
PH721_K2_ 16-278
PH821_K2_ 28 - 555
PH821_K3_ 16-279
PH931_K5_ 33 - 466
PH1031_K6_ 49 - 457

Provedeni hridele

Pfirubova hridel

Maace MNimaxza

[Nm] [min.™]
320 4500 - 6000
403 - 650 4500 - 6000
358 - 700 4000 - 5500
626 — 1478 4000 - 5500
670 - 1848 3800 - 5000
3840 - 4500 3000 - 4500
6275 - 7500 2900 - 4000

2 Pfevodovky pro servomotory

Ag, C,
[arcmin] [Nm/arcmin]
4-45 50 - 60
35-4 99-108
4-45 84 -109
35 236 - 248
4 181-238
4-45 520-730
4 1201-1210
v

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich

servomotoru

http://www.stoeber.de/en/PHKME

Adaptér s brzdou MB pro montaz
synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PHKMB
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Pfesné uhlové planetové pre

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Vysoka hustota vykonu
(4planetovy systém)

Trvaly provoz bez chlazeni
(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Planetové prevodovky

Predpjata sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene a

pastorku s Sikmym ozubenim

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli

servomotor

Legenda: k¥vcvcvc dobré | Y%k k% vynikajici




2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Mzece Nimaxze Ao, C,
[Nm] [min.™"] [arcmin] [Nm/arcmin]
PHQ521_K1_ 22 - 385 316 - 425 4500 - 6000 4 69-70
PHQ721_K2_ 22-382 492 - 950 4000 - 5500 4 130 - 136
PHQ821_K4_ 22-381 1229 - 2600 3500 - 5000 3tH 387 - 400
PHQ931_K5_ 44 - 580 4764 - 5760 3000 - 4500 4 766 - 771
PHQ1031_K7_ 45 - 591 6663 — 10000 2700 - 3800 4 1543 - 1560
PHQ1131_K8_ 45-583 6559 — 22000 2600 - 3600 4 2572 - 2623
PHQ1231_K9_ 48 - 2242 13107 - 43000 2500 - 3400 4 4540 - 4665

Provedeni hridele
Ptirubova htidel v

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru ME v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich Adaptér s brzdou MB pro montaz
servomotoru synchronnich servomotord

http://www.stoeber.de/en/PHQKME http://www.stoeber.de/en/PHQKMB
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Kompaktni thlové prevodov

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Maly montazni prostor

Tésnici krouzek FKM na vstupu

Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli

servomotor

Legenda: k3 ¥cdsc dobré | k% vynikajici

Kuzelové prevodovky



Technické udaje

Typ i Mpce Nimaxzs Ao,
[Nm] [min.™] [arcmin]

KL102 4-32 22-32 5000 - 6000 20-25

KL202 4-32 47 - 65 5000 - 6000 16-20

Provedeni hridele

Dutd hfidel s drazkou

Dutd htidel s upinacim krouzkem
PIna hridel bez pera

PIna hridel s perem

Provedeni skfiné prevodovky
Roztec¢na kruznice zavitovych otvord
Priruba

Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorl

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptérem motoru MQ v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

MozZnosti vstupu

Adaptér MQ pro montaz synchronnich
servomotort

http://www.stoeber.de/en/KLMQ

2 Pfevodovky pro servomotory

C,
[Nm/arcmin]
0,99-18
18-39

NIENENEN

<
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Kuzelové prevodovky

Vysoce tuhé uhlové prevodo

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni v
BezUdrzbové (K1 - K4) v
Tésnici krouzek FKM na vstupu v

Zesilena loZiska na vystupu (K5 - K8) v (na vyzadani)
Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli v
servomotor

Legenda: %3 ¥cdcc dobré | k% vynikajici




2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Maace MNimaxzs A, C,
[Nm] [min.™] [arcmin] [Nm/arcmin]

K102 4-70 47-135 4500 - 6000 6-12 35-6,8
K202 4-69 47 -220 4000 - 5500 1,5-10 4,2 -11
K203 39-272 159 - 217 5500 25-10 10-11
K302 4-69 102 - 385 3800 - 5000 1,5-10 84-16
K303 33-272 246 - 379 5000 25-10 16
K402 4-69 175 - 600 3500 - 5000 1,5-10 11-31
K403 32-272 341 - 591 5000 25-10 30-31
K513 73-97 625 - 1000 3000 - 4500 2-10 33-50
K514 85-374 827 - 1000 4500 3-10 49-50
K613 7,3-95 738 - 1600 2900 - 4000 2-10 45-82
K614 84— 369 1165 - 1600 4000 3-10 82-83
K713 7,6-99 868 — 2600 2700 - 3800 2-10 58 — 126
K714 89 - 381 1458 - 2600 3800 3-10 124 - 126
K813 74-97 854 - 4650 2600 - 3600 2-10 68 — 196
K814 67 -311 3551 - 4650 3500 - 3600 3-10 194 - 196
K913 7,9-95 2275-17700 2500 - 3400 5-10 210-379
K914 92-374 2907 - 7700 3400 5-10 370-379
K1013 79-9% 3902 - 13200 2200 - 3000 5-10 374-724
K1014 93-290 9045 - 13200 3000 - 3200 5-10 714-725

Provedeni hridele

PInd hridel s perem v
PIna hridel bez pera K1-K4: v
Od K5: na vyzadani
PIna hridel oboustranna v
Duta hridel s drazkou v
Dutd htidel s upinacim krouzkem v

Provedeni skfiné prevodovky

Rozte¢nd kruZnice zavitovych otvort K1-K9: v
Kruhova pfiruba K1-K9: v
Rozte¢na kruZnice zavitovych otvord + momentova vzpéra K1 -K9: v
Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorli + momentova vzpéra K10: v
Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvort v
Podstavec + kruhova priruba v

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptéry motorti ME a MR v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

MozZnosti vstupu

Adaptér ME pro montdz synchronnich Adaptér s brzdou MB pro montaz Adaptér MR pro montaz
servomotoru synchronnich servomotord asynchronnich motord
http://www.stoeber.de/en/KME http://www.stoeber.de/en/KMB http://www.stoeber.de/en/KMR
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Snekové prevodovky

Kompaktni thlové prevodov

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni v
Tésnici krouzek FKM na vstupu v
Zesilena loziska na vystupu v (na vyzadani)
Jednoducha a spolehlivda montaz na jakykoli v
servomotor

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




2 Pfevodovky pro servomotory

Technické udaje

Typ i Mzece Nimaxzs C,
[Nm] [min.™] [Nm/arcmin]

S002 6-208 55-108 3700 - 4500 34-55
$102 9,2 -361 96 - 192 4000 - 4500 5-76
$202 9,2-174 100 - 360 3900 - 4500 75-11
S203 136 - 683 360 4500 11
S302 9,3-174 186 - 660 3600 - 4000 17-26
S303 135 - 683 490 - 660 4000 26
S402 9,3-174 380 - 960 3200 - 4000 22-36
S403 135 - 682 728 - 960 4000 36

Provedeni hridele
PIna hfidel s perem v

PIna hridel bez pera

PIna hridel oboustranna v
Duta hridel s drazkou v
Dutd hridel s upinacim krouzkem v

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvorl S1-S4:v
Kruhova priruba S1-S4: v/
Rozte¢nd kruZnice zavitovych otvord + momentova vzpéra S1-S4: v/
Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorll + momentova vzpéra S0: v
Podstavec + rozte¢na kruznice zavitovych otvort v
Podstavec + kruhova priruba v

Volitelné jsou k objednani pfevodovky s adaptéry motorti ME a MR v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Adaptér ME pro montaz synchronnich Adaptér s brzdou MB pro montaz Adaptér MR pro montdz asynchronnich
servomotort synchronnich servomotord motor0
http://www.stoeber.de/en/SME http://www.stoeber.de/en/SMB http://www.stoeber.de/en/SMR
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Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Vysokovykonné presné plan
podplrnym zvonem loziska

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti

Pohon pfipraveny k zabudovani

Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ m, z
ZTRS_PH721 3 17
ZTRS_PH721 2 23
ZTRS_PH722 3 17
ZTRS_PH722 2 23
ZTRS_PH821 5 16
ZTRS_PH821 4 20
ZTRS_PH821 S 26-32
ZTRS_PH822 5 16
ZTRS_PH822 4 20
ZTRS_PH822 3 26-32
ZTRS_PH932 8 15
ZTRS_PH932 6 16-20
ZTRS_PH932 5 20
ZTRS_PH1032 8 19
ZTRS_PH1032 10 15

Linedrni vile
Standardni
Snizena

Ozubeni pastorku

Sikmé ozubeni

Primé ozubeni

Prislusenstvi
Setizovaci deska
Sefizovaci deska s listou

Plsténé ozubené kolo na mazani

Moznosti vstupu

Adaptér motoru ME Uhlovy vstup KX s

adaptérem motoru MF

http://www.stoeber.de/

en/ZTRSPHME

Na vyzadani

Fizace
[kN]
18-20
16
18-20
16
28-40
28-40
24-28
28-43
28-45
24-28
5879
5877
70-77
69-93
70-94

Uhlovy vstup K s

Na vyzadani

adaptérem motoru ME

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Vizmaxzs As
[m/s] [um]
14-28 24
1,3-26 21
0,18-0,89 24
0,17-08 21
1,8-39 37
18-39 37
1,7-47 36 - 44
0,27-13 37
0,27-13 37
0,26-15 36 — 44
05-17 56
04-17 44 -56
042-14 48
063-14 70
063-14 69
v
na vyzadani
v
na vyzadani

http://www.stoeber.de/en/ZTRSacc
v
v
v

Adaptér motoru MB Synchronni servomotor EZ

Na vyzadani Na vyzadani
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Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Pfesné planetové prevodovk
loZiska Quattro Power

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti

Pohon pfipraveny k zabudovani

Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Technické udaje

Typ m, z Fraace Vizmaxzs As
[kN] [m/s] [um]
ZTRS_PHQ1032 8 19 124 0,56 -1,1 70
ZTRS_PHQ1032 10 15 126 0,56 -1 69
ZTRS_PHQ1033 8 19 124 0,06 -0,31 70
ZTRS_PHQ1033 10 15 126 0,06-0,3 69

Linedrni vile

Standardni v

Snizend na vyzadani

Ozubeni pastorku

Sikmé ozubeni v

Primé ozubeni na vyzadani

Prislusenstvi http://www.stoeber.de/en/
ZTRSacc

Sefizovaci deska v

Sefizovaci deska s listou v

Plsténé ozubené kolo na mazani v

Moznosti vstupu

Adaptér motoru ME Uhlovy vstup K s Adaptér motoru MB Synchronni servomotor EZ
adaptérem motoru ME

http://www.stoeber.de/ Na vyzadani Na vyzadani Na vyzadani

en/ZTRSPHQME
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Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Vysokovykonné presné plan
podplrnym zvonem loziska

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti

Pohon pfipraveny k zabudovani

Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Technické udaje

Typ mn z Fnacc vﬂmaxZB AS
[kN] [ms] [um]

ZTRS_PHV933 8 15 67 0,25-0,49 56
ZTRS_PHV933 6 16-20 61-67 0,2-0,49 44 - 56
ZTRS_PHV933 5 20 77 0,21-0,41 46
ZTRS_PHV1033 8 19 93 0,42-0,62 70
ZTRS_PHV1033 10 15 94 0,41-0,62 69
Linearni vile

Standardni v
Snizena na vyzadani
Ozubeni pastorku

Sikmé ozubeni v

Primé ozubeni na vyzadani
Prislusenstvi http://www.stoeber.de/en/

ZTRSacc
Sefizovaci deska v
Sefizovaci deska s listou v
Plsténé ozubené kolo na mazani v
Moznosti vstupu
Adaptér motoru ME Adaptér motoru MB Synchronni servomotor EZ
http://www.stoeber.de/ Na vyzadani Na vyzadani

en/ZTRSPHVME
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Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Vysokovykonné presné plan
nasroubovanym prirubovym

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti

Pohon pfipraveny k zabudovani

Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Technické udaje

Typ m, z Fraace Vizmaxzs As
[kN] [mis] [um]
ZTR_PH421 2 12-17 38-6,7 08-22 11-15
ZTR_PH422 2 12-17 38-6,7 0,11-0,72 11-15
ZTR_PH521 2 12-24 6,7-10 0,8-32 11-21
ZTR_PH521 3 12-14 6,3-10 12-29 17-19
ZTR_PH522 2 12-24 6,7-10 0,09-0,96 11-21
ZTR_PH522 3 12-14 6,3-10 0,14-0,88 17-19
ZTR_PH721 2 12-24 6,7-15 0,67-2,6 11-21
ZTR_PH721 3 16 - 20 15-19 1,3-32 22-26
ZTR_PH721 4 12-13 12-19 1,3-27 22-23
ZTR_PH722 4 12-13 12-19 0,17-0,85 22-23
ZTR_PH722 2 12-24 6,7-15 0,09-0,8 11-21
ZTR_PH722 3 16 - 20 15-19 0,17-0,99 22-26
ZTR_PH821 4 17-21 28 -40 1,5-39 31-37
ZTR_PH821 5 12-19 25-40 1,3-44 28-42
ZTR_PH821 6 15-16 25-36 2-44 42
ZTR_PH821 3 19-32 21-25 1,3-47 26 -44
ZTR_PH822 3 19-32 21-25 0,19-15 26 - 44
ZTR_PH822 4 17-21 28 -42 0,23-1,3 31-37
ZTR_PH822 5 12-19 25-47 02-14 28-42
ZTR_PH822 6 15-16 25-42 03-14 42
ZTR_PH932 5 18-20 46 - 67 0,38-1,3 42-44
ZTR_PH932 6 16-17 47 - 56 04-13 44 - 45
ZTR_PH1032 8 12-13 50 -60 0,4-091 44 - 45
ZTR_PH1032 6 16 56 0,4-0,89 44
Linearni vile
Standardni v
Snizena na vyzadani
Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni v
Pfimé ozubeni v
PFislusenstvi http://www.stoeber.de/en/
ZTRacc
Sefizovaci deska v
Sefizovaci deska s liStou v
MozZnosti vstupu
Adaptér motoru ME Uhlovy vstup KX s Uhlovy vstup K s Adaptér motoru MB Synchronni servomotor EZ
adaptérem motoru MF adaptérem motoru ME
http://www.stoeber.de/ Na vyzadani Na vyzadani Na vyzadani Na vyzadani

en/ZTRPHME
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Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Vysokovykonné presné plan
nasroubovanym prirubovym

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti

Pohon pfipraveny k zabudovani

Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje
Typ

ZTR_PHV933
ZTR_PHV933

ZTR_PHV1033
ZTR_PHV1033

Linedrni vile
Standardni
Snizena

Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni

Primé ozubeni
Prislusenstvi

Sefizovaci deska
Serizovaci deska s listou

MozZnosti vstupu

Adaptér motoru ME

http://www.stoeber.de/
en/ZTRPHVME

o o o1 o

Adaptér motoru MB

Na vyzadani

z Foace
[kN]

16 - 17 47 - 56

18-20 46 - 67

12-13 50 - 60
16 56

Synchronni servomotor EZ

Na vyzadani

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Vizmaxzs
[m/s]
0,2-0,39
0,19-0,39
0,26-04
0,26 - 0,39

As
[um]
44 - 45
42 - 44
44 - 45
44

v

na vyzadani

v
v

http://www.stoeber.de/en/

ZTRacc
v
v
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Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Uhlové prevodovky s nasrou
pastorkem pro servomotory

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti

Pohon pfipraveny k zabudovani

Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Technické udaje

Typ m, z Fraace Vizmaxzs As
[kN] [m/s] [um]
ZTR_KS402 2 12-17 3,8-6,7 04-18 22-30
ZTR_KS403 2 12-17 38-6,7 0,04 -0,45 22-30
ZTR_KS502 3 12-14 6,3-10 0,6-2,1 28-32
ZTR_KS502 2 12-24 6,7-99 04-23 19-35
ZTR_KS503 3 12-14 6,3-10 0,06 - 0,58 28-32
ZTR_KS503 2 12-24 6,7-9,9 0,04-0,64 19-35
ZTR_KS702 4 12-13 12-16 08-2 30
ZTR_KS702 3 16 -20 13-16 08-24 30-35
ZTR_KS702 2 12-24 6,7-15 04-19 15-28
ZTR_KS703 4 12-13 12-16 0,08 -0,68 30
ZTR_KS703 3 16-20 13-16 0,08-0,79 30-35
ZTR_KS703 2 12-24 6,7-15 0,04 - 0,64 15-28
Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni v
Pfimé ozubeni v

MozZnosti vstupu

Adaptér motoru ME Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/ Na vyzadani
en/ZTRKSME



http://www.stoeber.de/en/ZTRKSME
http://www.stoeber.de/en/ZTRKSME

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Vysokovykonné presné plan
nasroubovanym pastorkem

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti

Pohon pfipraveny k zabudovani

Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Technické udaje

Typ m, z Fraace Vizmaxzs As
[kN] [mls] [um]
ZR_PH321 2 26-27 1,7-22 1,7-3,6 32-33
ZR_PH322 2 26-27 1,7-22 0,23-12 32-33
ZR_PH421 2 33-37 25-37 22-5/1 31-34
ZR_PH422 2 33-37 25-37 0,29-17 31-34
ZR_PH521 3 30 52-6,7 3-6,3 42
ZR_PH521 2 40 - 45 52-75 27-63 37-42
ZR_PH522 3 30 52-6,7 0,35-19 42
ZR_PH522 2 40-45 52-75 0,31-19 37-42
ZR_PH721 4 30 79-11 3,3-6,7 56
ZR_PHT721 3 35-40 79-13 29-6,7 49 - 56
ZR_PH722 4 30 79-11 0,43-21 56
ZR_PH722 3 35-40 79-13 0,38-2,1 49 - 56
Linearni vile
Standardni v
Snizena na vyzadani
Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni v

Prislusenstvi
Sefizovaci deska

Sefizovaci deska s listou

http://www.stoeber.de/en/ZRacc
v
4

Moznosti vstupu

Adaptér motoru ME Uhlovy vstup KX s Uhlovy vstup K s Adaptér motoru MB Synchronni servomotor EZ

adaptérem motoru MF adaptérem motoru ME

http://www.stoeber.de/ Na vyzadani Na vyzadani Na vyzadani

en/ZRPHME

Na vyzadani



http://www.stoeber.de/en/ZRacc
http://www.stoeber.de/en/ZRPHME
http://www.stoeber.de/en/ZRPHME

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Uhlové prevodovky s nasrou
servomotory

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti
Pohon pfipraveny k zabudovani
Kvalita ozubeni pastorku 5 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Vystfedénost < 10 um (volitelné provedeni)

Legenda: %3 ¥cdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ

ZR_KS402
ZR_KS403
ZR_KS502
ZR_KS502
ZR_KS503
ZR_KS503
ZR_KS702
ZR_KS702
ZR_KS703
ZR_KS703

Ozubeni pastorku

Sikmé ozubeni

Moznosti vstupu

Adaptér motoru ME

http://www.stoeber.de/

en/ZRKSME

3

W A W RN WD WD DD

Na vyzadani

33-37
33-37
30
40 - 45
30
40 - 45
30
35-40
30
35-40

Synchronni servomotor EZ

FfZacc
[kN]
23-26
23-26
42
42-47
42
42-47
63
63-72
63
63-72

Vizmaxzs
[m/s]
1,1-4,1
0,11-1
15-46
1,3-46
0,15-1,3
0,13-1,3
2-5
18-5
02-17
0,18-1,7

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

As
[um]
61-69
61-69
69
62 - 69
69
62 - 69
74
65-74
74
65-74
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http://www.stoeber.de/en/ZRKSME

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Pfesné planetové prevodovk
pastorkem

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti
Pohon pfipraveny k zabudovani
Kvalita ozubeni pastorku 7 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Technické udaje

Typ m, z Fraace Vizmaxzs As
[kN] [mis] [um]
ZV_P321 2 16-17 1,7-2,7 14-36 20
ZV_P322 2 16-17 1,7-27 0,14-12 25
ZV_P421 2 20-21 32-57 1,5-4.1 24 -25
Z\_P422 2 20-21 3,2-57 0,18-12 31
Z\V_P521 3 18-19 52-10 19-45 25
ZV_P521 2 25-26 51-96 18-42 23
ZV_P522 3 18-19 52-10 0,21-15 33
Z\V_P522 2 25-26 51-9,6 019-14 30-31
ZV_P721 4 18-19 7,3-16 24-49 33
ZV_P721 3 22-23 7-14 22-45 30-31
ZV_P722 4 18-19 7,3-16 0,26-1,7 44
ZV_P722 3 22-23 7-14 0,24-15 40-41
Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni v
Pfimé ozubeni v
PFislusenstvi http://www.stoeber.de/en/ZVacc
Sefizovaci deska v
Setizovaci deska s liStou v
Zakladni sada pro decentralizované mazani v
Plsténé ozubené kolo na mazéni v
MozZnosti vstupu
Adaptér motoru ME Uhlovy vstup KX s Uhlovy vstup K s Adaptér motoru MB Synchronni servomotor EZ
adaptérem motoru MF adaptérem motoru ME
http://www.stoeber.de/ Na vyzadani Na vyzadani Na vyzadani Na vyzadani

en/ZVPME


http://www.stoeber.de/en/ZVacc
http://www.stoeber.de/en/ZVPME
http://www.stoeber.de/en/ZVPME

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Pfesné planetové prevodovk
pastorkem a malou vali

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti
Pohon pfipraveny k zabudovani
Kvalita ozubeni pastorku 7 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ m, z

ZV_PA321 2 16-17
ZV_PA322 2 16-17
Z\V_PA421 2 20-21
ZV_PA422 2 20-21
ZV_PA521 3 18-19
ZV_PA521 2 25-26
Z\_PA522 3 18-19
ZV_PA522 2 25-26
Z\V_PAT21 4 18-19
ZV_PAT21 3 22-23
ZV_PAT722 4 18-19
Z\_PAT22 3 22-23

Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni

Pfimé ozubeni

Prislusenstvi

Sefizovaci deska

Sefizovaci deska s listou

Zakladni sada pro decentralizované mazani

Plsténé ozubené kolo na mazani

MozZnosti vstupu

Adaptér motoru MF Adaptér motoru MB
http://www.stoeber.de/ Na vyzadani
en/ZVPAME

Foaace
[kN]
1,7-27
1,7-27
32-57
32-57
52-10
51-96
52-10
51-96
73-16
7-14
73-16
7-14

Synchronni servomotor EZ

Na vyzadani

Vizmaxzs
[m/s]
14-36
0,14-1,2
1,5-41
0,18-1,2
1,9-45
1,8-42
0,21-1,5
0,19-14
24-49
22-45
0,26-1,7
0,24-15

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

v
v

As
[um]
10
15
12
18-19

17
15
1
10
22
20

http://www.stoeber.de/en/ZVacc

v

v
v
v

93


http://www.stoeber.de/en/ZVacc
http://www.stoeber.de/en/ZVPAMF
http://www.stoeber.de/en/ZVPAMF

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

nasazovacim pastorkem

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti
Pohon pfipraveny k zabudovani
Kvalita ozubeni pastorku 7 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ m, z

ZV_PE311 2 16-17
ZV_PE312 2 16-17
ZV_PE411 2 20-21
Z\V_PE412 2 20-21
Z\_PE511 3 18-19
ZV_PE511 2 25-26
ZV_PE512 3 18-19
ZV_PE512 2 25-26

Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni

Primé ozubeni

Prislusenstvi

Sefizovaci deska

Sefizovaci deska s listou

Zakladni sada pro decentralizované mazani

Plsténé ozubené kolo na mazani

Moznosti vstupu

Adaptér motoru ME/MEI  Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/ Na vyzadani

en/ZVPEME

Fraace
[kN]
17-241
17-241
22-3
22-3
4-64
39-63
4-64
39-63

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Viomaxze As
[mls] [um]
1,1-3,6 40
0,11-0,89 49
1,3-4,1 49
0,13-1 61-62
1,56-45 66 - 67
14-42 61-62
0,15-1,1 83
0,14 -1 76-77
v
v

http://www.stoeber.de/en/ZVacc
v

v
v
v
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http://www.stoeber.de/en/ZVPEME

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Uhlové prevodovky s nasazo
servomotory

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti
Pohon pfipraveny k zabudovani
Kvalita ozubeni pastorku 7 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ

ZV_KS402
ZV_KS403
ZV_KS502
ZV_KS502
ZV_KS503
ZV_KS503
ZV_KS702
ZV_KS702
ZV_KS703
ZV_KS703

Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni

Primé ozubeni

Moznosti vstupu

Adaptér motoru ME

http://www.stoeber.de/

en/ZVKSME

3

W A W RN WD WwND N

20-21
20-21
18-19
25-26
18-19
25-26
18-19
22-23
18-19
22-23

Synchronni servomotor EZ

Na vyzadani

Fizace
[kN]
32-43
32-43
52-7
5-7,7
52-7
5-7,7
6,711
6412
6,711
64-12

Vizmaxzs
[mls]
0,66-2,2
0,07-0,56
09-28
082-25
0,09-0,75
0,08-0,69
1,2-3
1,1-28
0,12-1
0,11-0,92

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

As
[um]
37
37
41-42
38-39
41-42
38-39
44
40-41
44
40-41
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http://www.stoeber.de/en/ZVKSME
http://www.stoeber.de/en/ZVKSME

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Kompaktni thlové prevodov
pastorkem

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti
Pohon pfipraveny k zabudovani
Kvalita ozubeni pastorku 7 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ m,
ZV_KL102 2
ZV_KL202 2

Ozubeni pastorku
Sikmé ozubeni

Pfimé ozubeni

Prislusenstvi
Sefizovaci deska

Sefizovaci deska s listou

Zakladni sada pro decentralizované mazani

Plsténé ozubené kolo na mazani

MozZnosti vstupu

Adaptér motoru MQ Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/
en/ZVKLMQ

Na vyzadani

16-17
20-21

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

Fraace Vizmaxzs As
[kN] [m/s] [um]
1,3-17 0,33-2,2 99-124
22-3,1 041-28 98-123
v
v

http://www.stoeber.de/en/ZVacc
v

NN
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http://www.stoeber.de/en/ZVKLMQ

Prevodovky s ozubenymi

hrebeny

Vysoce tuhé uhlové prevodo
pastorkem

Vlastnosti

Hustota vykonu

Linearni vile

Cenova trida

Tichost chodu

Linearni tuhost

Hmotnostni moment setrvaénosti
Pohon pfipraveny k zabudovani
Kvalita ozubeni pastorku 7 (DIN 3962)
Tvrzené a brousené

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ m, z
ZV_K102 2 20-21
ZV_K102 2 20-21
ZV_K202 2 25-26
ZV_K202 3 18-19
ZV_K202 2 25-26
ZV_K202 3 18-19
ZV_K202 2 25-26
ZV_K202 3 18-19
ZV_K203 2 25-26
ZV_K203 3 18-19
ZV_K302 2 25-26
ZV_K302 3 18-19
ZV_K302 3 18-19
ZV_K302 2 25-26
ZV_K302 3 18-19
ZV_K302 2 25-26
ZV_K303 2 25-26
ZV_K303 3 18-19
ZV_K303 2 25-26
ZV_K303 3 18-19
ZV_K402 3 22-23
ZV_K402 4 18-19
ZV_K402 3 22-23
ZV_K402 4 18-19
ZV_K402 3 22-23
ZV_K402 4 18-19
ZV_K403 3 22-23
ZV_K403 4 18-19
ZV_K403 4 18-19
ZV_K403 3 22-23
Ozubeni pastorku

Sikmé ozubeni

Primé ozubeni

PfisluSenstvi

Sefizovaci deska

Sefizovaci deska s listou

Zakladni sada pro decentralizované mazani
Plsténé ozubené kolo na mazani

Moznosti vstupu

Adaptér motoru ME Adaptér motoru MB
http://www.stoeber.de/ Na vyzadani

en/ZVKME

Fraace
[kN]
26-64
32-64
2-85
19-77
52-85
54-177
52-85
54-17
52-83
54-176
22-10
21-11
5,3-11
52-10
53-11
52-10
52-10
53-11
52-10
53-11
45-15
4,2-16
6,6-15
6,9-16
6,6-15
6,9-16
6,6-15
6,9-16
6,9-16
6,6-15

Synchronni servomotor EZ

Na vyzadani

Vizmaxzs
[mls]
0,19-25
031-25
0,22-28
0,24-3
0,3-2,8
0,32-3
0,47-2,8
052-3
0,06 - 0,39
0,06 - 0,42
02-24
0,22-2,6
0,27-29
0,24-2,6
043-29
0,39-2,6
0,05-0,28
0,06 - 0,31
0,08-0,43
0,08 -0,46
0,26-3,2
0,29-35
0,42-3,2
0,46-35
0,54-32
06-35
0,07-0,28
0,07-03
0,09-0,62
0,08 -0,57

3 Pfevodovky s ozubenymi hiebeny

v
v

http://www.stoeber.de/en/ZVacc

As
[um]
37-74
37-74
11-77
12-83
11-77
12-83
11-77
12-83
19-77
21-83
11-77
12-83
12-83
11-77
12-83
11-77
19-77
21-83
19-77
21-83
15-102
17 - 111
15-102
17 - 111
15-102
17 -111
25-102
28 -111
28 - 111
25-102

v

v
v
v
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4 Dvourychlostni prevodovky

Obsah

4.1 Dvourychlostni PFEVOOVKY PS..... .. ettt e ettt e e e e ettt e e e e e e ate e e e e e e sseeeaeaaannsseeeeeaannteeeaeeaannneeas 104

103



Dvourychlostni pfevodovky
optimalizaci ztrat

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Rychlé prepinani mezi vysokym poctem otacek a
vysokym krouticim momentem

Vysoce presné planetové prevodovky s Sikmym
ozubenim

PFimy prevod s optimalizaci ztrat nebo poloha
neutralniho prevodu (volitelné vybaveni)
Ponorné nebo obéhové mazani (volitelné
vybaveni)

Prdzor s hladinou oleje nebo ukazatel mnozstvi
oleje (volitelné vybaveni)

Jednoducha a spolehliva montaz na jakykoli
hlavni vietenovy motor

Legenda: k¥svc v dobré | Y%k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i Nimax Py cs
[min.™] [kw]
PS2501 1-55 2500 - 10000 47
PS2501 1-4 2500 - 10000 47
PS3001 1-55 2500 - 10000 47
PS3001 1-4 2500 - 10000 47

Provedeni sk¥iné prevodovky
Kratka vzdalenost loZisek
Stredni vzdalenost loZisek

Velka vzdalenost loZisek

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
PIna hridel bez pera

PIna hridel se dvéma pery

Provedeni loZiska
Drazkované kuli¢kové loZisko
Sikmé kulickové lozisko

Cylindrické valeckové loZisko

Mazani
Ponorné mazani

Obéhové mazani

Provedeni skfiné prevodovky S M S
Provedeni hridele G

Provedeni loziska

R SGR = SPR
S SGS MGS SPS
Z = MGZ =

Dalsi informace

Dvourychlostni pfevodovky PS

http://www.stoeber.de/en/PS

MPS
MPZ

4 Dvourychlostni pfevodovky

Moy A,
[Nm] [arcmin]
1375 20-30
1200 20-30
1375 20-30
1200 20-30

v
v
v
v
v
v
v
v
v
v
v
M L
F
MFS =
MFZ LFZ
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5

Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Obsah
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5.2 Motory s planetovou PreVOAOVKOU PA..........ooo ittt e e e et e e e e et e e e e s e s ae e e e e e eaasseeaeeessssseeeeesasnnneeeeas 110
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Motory s planetovou

prevodovkou

Motory s pfesnou planetovou pre
Sikmym ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Trvaly provoz bez chlazeni
(tésnici krouzek FKM na vstupu)
Zesilena loziska na vystupu

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montdazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici

v (volitelné
vybaveni)
v




Technické udaje

Typ i
P221 4-10
p222 16
P321 3-10
P322 12-50
P421 3-10
P422 12-80
P521 3-10
P522 12-70
P721 3-10
P722 12-80
P821 3-10
p822 12-100
P922 16-50

Provedeni hridele
PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni loziska
Standardni

Axidlni vyztuz
Radialni vyztuz
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PEZ

155 -700

182-700
422 - 1392
467 - 1600
1520 - 3000

M,
[Nm]
37-11
14
49-43
11-45
11-85
11-89
23-230
32-229
77 - 456
66 — 532
194 -729
219-1234
705 - 2290

Nimaxzs
[min.™]
8000
8000
6000 - 8000
8000
5500 - 7000
6500 - 8000
4500 - 6500
6000 - 7000
3700 - 6000
5000 - 6500
3000 - 4500
4500 - 6000
3500 - 4500

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ag,
[arcmin]

B B W BB W A W oo o0 B o o

C,
[Nm/arcmin]
16-19
1,8
4-57
41-46
9-13
9,2-11
25-36
25-28
50 - 65
5254
153 -220
148 -172
329 -341

[ 71]

109


http://www.stoeber.de/en/PEZ

Motory s planetovou

prevodovkou

Motory s pfesnou planetovou pre
Sikmym ozubenim a malou vali

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)
Axialné vyztuzena loziska na vystupu, idedlni pro
systém hrebene s Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥svcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici




Technické udaje

Typ i
PA321 3-10
PA322 12-50
PA421 3-10
PA422 12-80
PA521 3-10
PA522 12-70
PA721 3-10
PAT722 12-80
PA821 3-10
PA822 12-100

Provedeni htidele
PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera
Provedeni lozZiska
Axidlni vyztuz
Provedeni motoru
Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PAEZ

155-700
182-700
422 -1392
467 — 1600

M,
[Nm]
49-43
11-45
11-85
11-89
23-230
32-229
77 - 456
66 - 532
194 - 729
219-1234

MNimaxzs
[min.™]
6000 - 8000
8000
5500 - 7000
6500 - 8000
4500 - 6500
6000 - 7000
3700 - 6000
5000 - 6500
3000 - 4500
4500 — 6000

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ag,
[arcmin]

N = N = N = 0NN WD

C,
[Nm/arcmin]
4-57
41-46
9-13
92-11
25-36
25-28
50-65
5254
153 - 220
148 - 172
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Motory s planetovou

prevodovkou

Vysokovykonné motory s presnou
prevodovkou

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata Sikma kulickova loziska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i
PH321 5-10
PH322 20-50
PH421 4-10
PH422 16-70
PH521 4-10
PH522 16-70
PH721 4-10
PH722 16-70
PH821 4-10
PH822 16 -100
PH932 12-60
PH1032 18-60

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PHEZ

126 - 320

192 -700

298 - 700
557 - 1378
521-1700
1618 - 5000
2427 - 7500

M,
[Nm]
81-41
18 - 44
17 -84
22-97
38 - 201
52 - 246
80 - 451
108 - 532
254 - 902
273 -1302
744 - 2977
1117 - 4196

MNimaxzs
[min.™]
6000
8000
5000 - 6000
6500 - 8000
5000 - 6000
6000 - 7000
4000 - 5000
5000 - 6500
3500 - 4000
4500 - 6000
3000 - 4500
3000 - 4500

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ao,
[arcmin]

W W W W W W W wwws~ B

C,
[Nm/arcmin]
11-16
14 -15
21-39
24-29
55-98
58 - 71
117 - 185
126 - 150
317 -634
305-484
1057 — 1240
1602 - 1778
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Motory s planetovou

prevodovkou

Vysokovykonné motory s presnou
prevodovkou a malou vali

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni
BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)
Predpjata Sikma kulickova loziska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i
PHA321 5-10
PHA322 20-50
PHA421 4-10
PHA422 16-70
PHA521 4-10
PHA522 16-70
PHA721 4-10
PHA722 16-70
PHA821 4-10
PHA822 16 - 100
PHA932 12-60
PHA1032 18-60

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru
Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/
PHAEZ

126 - 320

192 - 700
298 - 700
557 — 1378
521-1700
1618 — 5000
2427 - 7500

M.
[Nm]
8,1-41
18-44
17 -84
22-97
38-201
52 - 246
80 - 451
108 - 532
254 - 902
273 -1302
744 - 2977
1117 - 4196

Nimaxzs
[min.™]
6000
8000
5000 - 6000
6500 - 8000
5000 - 6000
6000 - 7000
4000 - 5000
5000 - 6500
3500 - 4000
4500 - 6000
3000 - 4500
3000 - 4500

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ao,
[arcmin]

2
2
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

C,
[Nm/arcmin]
11-16
14 -15
21-39
24-29
55-98
58 - 71
117 -185
126 - 150
317-634
305-484
1057 - 1240
1602 - 1778
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115


http://www.stoeber.de/en/PHAEZ
http://www.stoeber.de/en/PHAEZ

Motory s planetovou

prevodovkou

Quattro-Power pro maximalni hus
Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montazni poloha (1-/2stupriova)
Vysoka hustota vykonu

(4planetovy systém)

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥svc v dobré | %k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i
PHQ421 15
PHQ422 22-55
PHQ521 55
PHQ522 22-55
PHQ721 55
PHQ722 22-55
PHQ723 88 - 275
PHQ822 22-55
PHQ823 88 - 385
PHQ932 24-60
PHQ933 72 -600
PHQ1033 96 - 240
PHQ1133 96 - 300

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru
Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/
PHQEZ

100-170
216-425
174 - 425
528 — 950
409 - 950
673 - 950
1023 - 2600
1267 - 2600
3906 — 6000
2160 - 6000
8640 - 10000
13500 — 22000

M.
[Nm]
23-84
34-125
76 - 159
61-327
196 - 349
164 - 731
222 -693
404 - 1898
372 - 1996
1449 - 3688
896 — 4566
3205 - 7452
5009 - 14278

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Nimaxze
[min.™"]
6000
6500 - 8000
5500
6000 - 7000
5000
5000 - 6500
6000 - 7000
4500 - 6000
5000 - 6500
3500 - 4500
4500 - 6000
3500 - 4500
3500 - 4500

Ag,
[arcmin]

W W W W W W W W W w w w w

C,
[Nm/arcmin]
42
35-37
107
87-95
235
195 - 207
202 - 204
615 - 661
635 - 647
1149 - 1225
1145 - 1207
2055 - 2068
3491 - 3533

[ 7.1]
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Motory s planetovou

prevodovkou

Quattro-Power pro maximalni hus
Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montazni poloha (1-/2stupriova)
Vysoka hustota vykonu

(4planetovy systém)

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)
Predpjata sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥svc v dobré | %k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i
PHQA421 55
PHQA422 22-55
PHQA521 55
PHQA522 22-55
PHQA721 55
PHQA722 22-55
PHQA723 88 - 275
PHQA822 22-55
PHQA823 88 - 385
PHQA932 18-60
PHQA933 72 -600
PHQA1033 96 — 240

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru
Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/
PHQAEZ

100 - 170
106 — 425
174 - 425
528 — 950
409 - 950
673 -950
716 - 2600
1267 - 2600
2232 - 6000
1728 - 6000
8640 - 10000

M,
[Nm]
23-84
34-131
55 -221
61-327
196 — 496
148 - 731
222 -1705
376 - 1923
372 -1996
1069 — 3722
896 — 4566
3205 - 7452

Nimaxze
[min.™"]
6000
6500 - 8000
5500
6000 - 7000
5000
5000 - 6500
6000 - 7000
4500 - 6000
5000 - 6500
3000 - 4500
4500 - 6000
3500 - 4500

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

A,
[arcmin]

B . [N . ER . e . RN .

C,
[Nm/arcmin]
42
35-37
107
87-95
235
195 -207
202 - 204
615 - 661
635 - 647
1149 - 1237
1145 - 1207
2056 - 2068
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Motory s planetovou

prevodovkou

Vysokovykonné motory s presnou
prevodovkou

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata Sikma kulickova loziska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k k% vynikajici




5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Technické udaje

Typ i Mpzece L9 MNimaxza Ag, C,
[Nm] [Nm] [min.™] [arcmin] [Nm/arcmin]

PHV933 61-121 1638 — 4250 680 — 3267 4500 3 805 - 850

PHV1033 61-91 7500 2646 - 5414 4500 3 1342 -1370

Provedeni hridele
Prirubova htidel v

Provedeni motoru [ 7.1]

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/
PHVEZ
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Motory s planetovou

prevodovkou

Vysokovykonné motory s presnou
prevodovkou a malou vali

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni
BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu a vystupu)
Predpjata Sikma kulickova loziska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i M.
[Nm]

PHVA933 61-121 1638 - 4250

PHVA1033 61-91 7500

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru
Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/
PHVAEZ

Mz,o
[Nm]
680 - 3267
2646 - 5414

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Nimaxzs Ay, C,
[min.™] [arcmin] [Nm/arcmin]
4500 1 805 -850
4500 1 1342 - 1370

v
[ 71]
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Motory s planetovou

prevodovkou

Cenové vyhodné motory s planeto
se Sikmym ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha
Bezdotykové tésnéni na vstupu
Kompaktni rozméry a velka dynamika diky pfimé
montazi motoru

Legenda: % 3r¥cdsvc dobré | sk %k vynikajici




Technické udaje

Typ i

PE211 4-5
PE311 3-10
PE312 12-28
PE411 3-10
PE412 12-28
PE511 3-10
PE512 12-28

Provedeni hridele
PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PEEZ

182 -310

[Nm]
37-46
3,7-19
1-34
8,7-55
34-84
17-167
54-233

Nimaxzs
[min.™]
8000
6000
6000
5500 - 6000
5500 - 6000
4500 - 5000
4500 - 5000

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ao,
[arcmin]

C,
[Nm/arcmin]
1,4
34-42
4-42
10-14
12-14
27-35
33-35

[ 7.1]
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Motory s celni prevodovkou

Kompaktni motory s ¢elni prevodo
ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni 4
Bezudrzbové (CO - C5) v
Tésnici krouzek FKM na vstupu v
Zesilena loziska na vystupu v (na vyzadani)
Kompaktni rozméry a velka dynamika diky pfimé v
montazi motoru

Legenda: % 3r¥cdsvc dobré | sk %k vynikajici




Technické udaje

Typ i Mzece M,
[Nm] [Nm]
€002 2-50 83-72 2,8-55
C102 2-70 15-138 5-106
C103 82-111 138 74-101
C202 2-70 31-230 1-177
€203 81-92 230 129 -173
€302 2-62 31-400 11-309
€303 81-137 350 - 400 131-288
C402 2-70 129 - 600 54 - 462
C403 81-90 550 - 600 363 — 448
€502 2-70 184 - 920 65-709
€503 81-135 850 - 920 362-616
C612 4,2-69 380 - 1650 200 - 1269
C613 49-213 913 - 1650 341-1274
C712 43-70 491 - 2760 258 -1918
C713 51-223 1548 - 2760 642 - 1829
C812 4,2-69 840 - 4800 385 - 3062
C813 49 -270 1517 - 4800 630 - 3600
C913 78-139 5628 - 6500 2757 - 4926

Provedeni hridele

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢nd kruznice zavitovych otvord

Kruhova priruba

Ctvercova pfiruba

Podstavec

Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorl

Podstavec + kruhova priruba
Provedeni motoru
MozZnosti vstupu

Synchronni servomotor EZ Asynchronni motor IE3D

Nimaxzs A, C,
[min.™"] [arcmin] [Nm/arcmin]
6000 16 - 20 1,3-1,6
5000 - 6000 15-18 31-39
6000 15 39
4500 - 6000 14-17 6-83
6000 14 83
4000 - 5500 13-16 71-87
5500 13 8,7
3500 - 5000 12-15 17-22
5000 12 22
3000 - 4500 12-14 21-23
4500 12 23
2800 - 4000 10 74
4000 10 74
2600 - 3600 10 122
3600 10 122
2500 - 3400 10 145 - 204
3400 10 204
3200 10 393
v
CO-C5:v

Od C6: na vyzadani

[ 71]

Asynchronni motor IE2D Asynchronni motor D
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Motory s plochou

prevodovkou

Motory s plochou prevodovkou se
a velkou vzdalenosti os

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Tésnici krouzek FKM na vstupu

Velka vzdalenost os, vhodné pro stisnéné
prostory

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: kv vcvc dobré | ¥k %k vynikajici




Technické udaje

Typ i Maace M,
[Nm] [Nm]
F102 4,3-94 19-120 6,6 -91
F202 47 -141 35-270 12-205
F203 184 - 222 270 167 - 202
F302 46-141 72 - 450 26 - 345
F303 185 450 297
F402 47-112 73-700 26 - 527
F403 184 - 274 700 295 - 527
F602 45-140 358 - 1100 126 - 837
F603 181 1100 812

Provedeni hfidele
PInd hridel s perem
PIna hridel bez pera
Dutd hfidel s drazkou

Duta htidel s upinacim krouzkem

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvorl

Kruhova pfiruba

Ctvercova pfiruba

Roztec¢na kruznice zavitovych otvort + bocni upevnéni
Kruhova pfiruba + boéni upevnéni

Ctvercova pfiruba + bo¢ni upevnéni
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ Asynchronni motor IE3D

Nimaxze
[min.™"]
6000
5000 - 6000
6000
4500 - 6000
6000
4000 - 5500
5500
3500 - 5000
5000

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ao,

[arcmin]

6-11
6-11
7-11
6-11
=i
5-10
6-10
5-10
6-10

Asynchronni motor IE2D

C,
[Nm/arcmin]
65-77
16-18
18
20-22
22
39
39
73-717
7

N R

NIENENENEN

<
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Asynchronni motor D

http://www.stoeber.de/en/FEZ http://www.stoeber.de/en/FIE3D http://www.stoeber.de/en/FIE2D http://www.stoeber.de/en/FD
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Servomotory s thlovou

prevodovkou

Servomotory s piesnou Uhlovou p
Vlastnosti

Hustota vykonu

Vdle v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Tésnici krouzek FKM na vstupu

Predpjata Sikmd kulickova loziska na vystupu,

idedlni pro systém hrebene s Sikmym ozubenim
Kompaktni rozméry a velka dynamika diky pfimé
montazi motoru

Legenda: k3 ¥cdsc dobré | k% vynikajici




Technické udaje

Typ i
KS402 6-20
KS403 24-50
KS502 6-20
KS503 24 -100
KS702 6-20
KS703 24-170

Provedeni hridele

Dutad prirubova hridel

Dutad hridel s upinacim krouzkem
PIna hridel bez pera

PIna hridel s perem
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/KSEZ

114 - 400
190 - 400

[Nm]
9-60
21-50
21-136
21-109
42-285
62-237

MNimaxzs
[min.™]
6000
6000
5500 - 6000
6000
4500 - 6000
6000

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ao,
[arcmin]

S~ B o0 o0 OO O

[Nm/arcmin]

IENEN

<

[ 7.1]

C,

8,5
8,5
17
17
42
42
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Motory s planetovou

prevodovkou

Motory s pfesnou Uhlovou planeto
se Sikmym ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Maly montazni prostor

Trvaly provoz bez chlazeni
(tésnici krouzek FKM na vstupu)
Zesilena loziska na vystupu

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montdazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici

v (volitelné
vybaveni)
v




Technické udaje

Typ i L
[Nm]
P221_KX3_ 4-15 11-22
P321_KX3_ 3-30 16 - 63
P322_KX3_ 32-50 65
P421_KX4_ 3-30 24-120
P422_KX3_ 32-84 84 -120
P521_KX5_ 3-30 57 -300
P522_KX4_ 32-210 131-300
P721_KX7_ 3-30 115-650
P722_KX5_ 32-150 255-700
P821_KX8_ 3-30 459 - 1400
P822_KX7_ 32-210 479 - 1600
P922_KX8_ 32-210 1123 - 3000

Provedeni hridele
PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni loziska
Standardni

Axidlni vyztuz
Radialni vyztuz
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PKXEZ

M,
[Nm]
36-17
54 -45
28-44
11-90
28-90
23-229
44 - 225
60 - 496
98 - 487
165 - 967
174 -1215
466 - 2201

Nimaxze
[min.™"]
4500 - 6000
4500 - 6000
4500 - 5500
4000 - 5500
4500 - 6000
3500 - 5000
4000 - 5500
3000 - 4000
3500 - 5000
2000 - 3000
3000 - 4000
2000 - 3000

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Ao,
[arcmin]
75-85

5-75
515
5-75
55
4-6,5
4-45
4-6,5
4-45
4-6,5
4-45
4-45

C,
[Nm/arcmin]
1,5-1,7
25-37
44-45
52-84
9,1-10
14-23
25-27
37-49
49 - 52
84— 142
157 - 168
313-327

[ 7.1]
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Motory s planetovou

prevodovkou

Motory s pfesnou Uhlovou planeto
se Sikmym ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni
BezUdrzbové

Trvaly provoz bez chlazeni
Zesilena loZiska na vystupu

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici

v
v
v
v (volitelné
vybaveni)
v




Technické udaje

Typ

P521_K1_
P721_K1_
P721_K2_
P821_K2_
P821_K3_
P921_K4_

Provedeni hridele
PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni loZiska
Standardni
Axidlni vyztuz

Radialni vyztuz
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PKEZ

12-235
28-393
12-278
28 - 486
12-279
28 -390

158 — 650
96 - 700
224 - 1400
226 - 1600
460 - 2700

MZ.O
[Nm]
25-226
58— 484
34-507
79-1071
19- 1172
167 - 2053

Nimaxzs
[min.™]
4500 - 6000
4500 - 6000
4000 - 5500
4000 - 5500
3800 - 5000
3500 - 5000

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

A,
[arcmin]
4-5
35-4
4-45
315
4-45
3.5

[Nm/arcmin]
23-26
46 - 47
39-47

132-134
89-132

[ 7.1]

C,

271
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Motory s planetovou

prevodovkou

Vysokovykonné motory s presnou
planetovou prevodovkou

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Maly montazni prostor

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata Sikma kulickova loziska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i
PH321_KX3_ 5-30
PH322_KX3_ 35-50
PH421_KX4_ 4-30
PH422_KX3_ 32-105
PH521_KX5_ 4-30
PH522_KX4_ 32-210
PH721_KX7_ 4-30
PH722_KX5_ 32-150
PH821_KX8_ 4-30
PH822_KX7_ 32-210
PH932_KX8_ 12-180
PH1032_KX8_ 18-180

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PHKXEZ

76 - 302
144 - 320
151 -650
249-700
465 - 1600
586 — 2000
1319 - 5000
2028 - 7500

M,
[Nm]
9-45
30-44
17 -89
28-99
39120221
49 - 238
79 - 491
108 - 528
163 - 957
241 -1536
684 — 3446
712 - 5563

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Nimaxze
[min.™"]
4500 - 6000
4500 - 5500
4000 - 5500
4500 - 6000
3500 - 5000
4000 - 5500
3000 - 4000
4500 - 5000
2000 - 3000
3000 - 4000
2000 - 3000
2000 - 3000

Ao,
[arcmin]
5-6
45
4-55
3-35
4-55
3-35
4-55
3-35
4-55
3-35
3-4
3-35

C,
[Nm/arcmin]
7-9
14
11-19
22-26
28-47
52-65
83-119
111-140
174 - 288
304 - 448
788 - 1055
1302 - 1589

[ 71]
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Motory s planetovou

prevodovkou

Vysokovykonné motory s presnou
planetovou prevodovkou

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Trvaly provoz bez chlazeni

Predpjata Sikma kulickova lozZiska na vystupu v
usporadani do O, idedlni pro systém hiebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k ¥y vcvc dobré | ¥k %k vynikajici




Technické udaje

Typ i

PH521_K1_ 16 -235
PH721_K1_ 28-393
PH721_K2_ 16-278
PH821_K2_ 28 - 486
PH821_K3_ 16-279
PH931_K5_ 33 - 466
PH1031_K6_ 49 - 457

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PHKEZ

156 - 650

127 -700
222 - 1478
298 - 1848
1772 - 4500
2092 - 7500

M.,
[Nm]
33-244
57-479
45-501
78-1139
156 — 1350
736 - 3434
1098 - 5776

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Nimaxzs
[min.™]
4500 - 6000
4500 - 6000
4000 - 5500
4000 - 5500
3800 - 5000
3000 - 4500
2900 - 4000

A,
[arcmin]
4-45
35-4
4-45
315
4
4-45
4

C,
[Nm/arcmin]
52-60
100 - 108
89 -109
244 - 248
186 — 239
525-730
1210

[ 7.1]
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Motory s planetovou

prevodovkou

Motory s pfesnou Uhlovou planeto
Quattro Power

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Vysoka hustota vykonu

(4planetovy systém)

Trvaly provoz bez chlazeni

(tésnici krouzek FKM na vstupu)

Predpjata sikma kulickova loZiska na vystupu v
usporadani do O, idealni pro systém hrebene s
Sikmym ozubenim

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥svc v dobré | Y%k k% vynikajici




Technické udaje

Typ i Mazce My,
[Nm] [Nm]
PHQ521_K1_ 22-309 123 - 425 45-317
PHQ721_K2_ 22-382 174 - 950 61-722
PHQ821_K4_ 22-381 358 - 2600 130 - 1981
PHQ931_K5_ 44 - 580 1601 - 5760 840 - 4413
PHQ1031_K7_ 45 -591 3225-10000 1482 - 7662
PHQ1131_K8_ 45-583 4873 - 22000 2558 - 16252
PHQ1231_K9_ 48 - 2242 8956 — 43000 4107 - 32363

Provedeni hridele
Pfirubova hridel
Provedeni motoru
Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/PHQKEZ

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Nimaxze
[min.™]
4500 - 6000
4000 - 5500
3500 - 5000
3000 - 4500
2700 - 3800
2600 - 3600
2500 - 3400

Ao,
[arcmin]

[Nm/arcmin]

[ 7.1]

C,

70
136
400
7
1561

2623
4665
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Motory s kuzelovou

prevodovkou

Kompaktni motory s Ghlovou prev.
ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Libovolna montdzni poloha

Maly montazni prostor

Tésnici krouzek FKM na vstupu
Kompaktni rozméry a velka dynamika diky primé
montéazi motoru

Legenda: k¥cvcvcvc dobré | ¥k %k vynikajici




5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Technické udaje

Typ i Mzece M, Nimaxzs Ao, C,
[Nm] [Nm] [min.™"] [arcmin] [Nm/arcmin]

KL102 4-16 11-30 37-17 5000 - 6000 20-25 1,3-18

KL202 4-32 22-65 74-43 5000 - 6000 16 -20 24-4

Provedeni hridele

Duta hridel s drazkou v
Dutd htidel s upinacim krouzkem v
PIna htidel bez pera v
PIna hridel s perem v
Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvord v
Priruba v
Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorl v
Provedeni motoru [ 7.1]

MozZnosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/KLEZ
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Motory s kuzelovou
prevodovkou

Motory s vysoce tuhou Uhlovou pf
Sikmym ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni 4
BezUdrzbové (K1 - K4) v
Tésnici krouzek FKM na vstupu v
Zesilena loziska na vystupu (K5 - K8) v (na vyzadani)
Kompaktni rozméry a velka dynamika diky pfimé v
montazi motoru

Legenda: % 3r¥cdsvc dobré | sk %k vynikajici




Technické udaje

Typ

K102
K202
K203
K302
K303
K402
K403
K513
K514
K613
K614
K713
K714
K813
K814
K913
K914
K1014

4-56
4-69
39181
4-69
33-181
4-69
32-218
7,3-97
85-168
73-95
84 — 266
7,6-99
89 - 381
74-97
67 - 311
79-95
92 - 374
122 -290

Provedeni hridele

PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

PIna hridel oboustranna

Duta hridel s drazkou

Dutd hfidel s upinacim krouzkem

Provedeni skiiné prevodovky
Roztec¢na kruznice zavitovych otvorl
Kruhova pfiruba

Rozte¢na kruZnice zavitovych otvord + momentova vzpéra

189 - 217
68 — 385
235-379
68 — 600
317 - 591
308 - 1000
1000
459 - 1600
1167 - 1600
678 — 2600
1458 - 2600
846 — 4650
2156 — 4650
1555 - 7700
1765 - 7700
9045 - 13200

M,
[Nm]
8,5-102
12-170
63 - 167
25-290
79=281
25-459
107 - 433
156 - 766
376 - 744
236 - 1228
371-1214
356 — 1993
501 - 1984
444 - 3304
895 — 3485
713 - 5668
927 - 5619
4246 - 10136

Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorll + momentova vzpéra

Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvort

Podstavec + kruhova priruba

Provedeni motoru

Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/KEZ http://www.stoeber.de/en/KIE3D http://www.stoeber.de/en/KIE2D http://www.stoeber.de/en/KD

Asynchronni motor IE3D

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

MNimaxzs
[min.™]
4500 - 6000
4000 - 5500
5500
3800 - 5000
5000
3500 - 5000
5000
3000 - 4500
4500
2900 - 4000
4000
2700 - 3800
3800
2600 - 3600
3600
2500 - 3400
3400
3200

Asynchronni motor IE2D

Ag,
[arcmin]
6-12
1,5-10
25-10
1,5-10
25-10
1,5-10
25-10
2-10
3-10
2-10
3-10
2-10
3-10
2-10
3-10
5-10
5-10
5-10

C,
[Nm/arcmin]
6,8
11
11
16
16
31
31
50
50
83
83
126
126
196
196
379
379
725
v
K1 -K4: v
Od K5: na vyzadani
v
v
v
K1-K9: v
K1 -K9: v
K1 -K9: v
K10: v/
v
v
[ 7.1]

Asynchronni motor D
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Motory se snekovou
prevodovkou

Kompaktni motory s Ghlovou prev.
ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni 4
Tésnici krouzek FKM na vstupu v

Zesilena loziska na vystupu v (na vyzadani)

Kompaktni rozméry a velka dynamika diky pfimé v
montdazi motoru

Legenda: %3 vcdcvc dobré | k% vynikajici




Technické udaje

5 Servomotory EZ s integrovanou prevodovkou

Typ i M. M,, Nymaxze
[Nm] [Nm] [min.™"]

S002 6-100 28-108 9,3-75 3700 - 4500
S102 9,2-242 42-192 14147 4000 - 4500
S202 9,2-174 50 - 360 19 -282 3900 - 4500
S203 136 - 340 360 169 - 250 4500
S302 9,3-174 106 - 660 35 - 504 3600 - 4000
$303 135-342 551 - 660 185-512 4000
S402 9,3-174 172 - 960 72-717 3200 - 4000
S403 135-548 728 - 960 302-722 4000
Provedeni hridele

PIna hridel s perem

PIna hridel bez pera

PInd htidel oboustranna

Dutd hfidel s drazkou

Dutd hridel s upinacim krouzkem

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvorl

Kruhova pfiruba

Rozte¢nd kruZnice zavitovych otvord + momentova vzpéra

Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorll + momentova vzpéra

Podstavec + rozte¢na kruznice zavitovych otvort

Podstavec + kruhova priruba

Provedeni motoru
Moznosti vstupu

Synchronni servomotor EZ Asynchronni motor IE3D Asynchronni motor IE2D

http://www.stoeber.de/en/SEZ http://www.stoeber.de/en/SIE3D http://www.stoeber.de/en/SIE2D  http://www.stoeber.de/en/SD

C,
[Nm/arcmin]
44-55
58-76
9,5-11
1
20-26
26
29-36
36

S1-S4:v

S1-S4: v/

S1-S4: v/
S0: v

[ 71]

Asynchronni motor D
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6 Asynchronni motory s prevodovkou
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Motory s celni prevodovkou

Kompaktni motory s ¢elni prevodo
ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni 4
Bezudrzbové (CO - C5) v
Tésnici krouzek FKM na vstupu v

Zesilena loziska na vystupu v (na vyzadani)

Legenda: k3 vcdcvs dobré | Yk %k vynikajici




Technické udaje

Typ n,
[min.™"]
€002 20 - 2472
C102 19 - 2489
C103 75-29
C202 19-2029
€203 74-30
€302 20-1615
€303 5-30
C402 20-1621
C403 7,8-30
€502 20-1284
€503 52-30
C612 20 - 606
C613 5,3-50
C712 20 - 596
C713 10-49
C812 21-601
C813 5,2-51
C912 21-614
C913 8,1-39

Provedeni hridele
PInd hridel s perem

PIna hridel bez pera

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvord

Kruhova pfiruba

Ctvercova pfiruba

Podstavec

Podstavec + rozte¢na kruznice zavitovych otvort

Podstavec + kruhova pfiruba

Provedeni motoru
IE3D

IE2D

D

Volitelné jsou k objednani asynchronni motory s pfevodovkou v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Py
[kW]
0,12-3,8
0,12-6,9
0,12-0,43
0,25-6,9
0,18 - 0,64
0,55-16
0,18-13
0,55-16
0,55-1,9
1,1-38
0,55-2,6
22-38
0,55-6,9
22-38
2,2-16
55-52
22-16
11-78
5,5 - 32

Asynchronni motor IE3D Asynchronni motor IE2D

http://www.stoeber.de/en/CIE3D http://www.stoeber.de/en/CIE2D http://www.stoeber.de/en/CD

2-70
2-70
82-184
2-70
81-183
2-70
80-274
2-70
81-180
2-70
81-271
4,2-69
49 - 266
43-70
51-137
4,2-69
49 - 270
41-70
65-176

Asynchronni motor D

6 Asynchronni motory s prevodovkou

My
[Nm]
25-74
4,8 -150
66 — 148
16 - 245
97 -228
55-415
134 -394
62 - 677
290 - 659
67 - 987
289-970
150 - 1751
272 -1808
152 - 2867
1153 — 2965
496 - 4659
1130 - 4756
784 — 7481
2739 - 8725

v
C0-C5: v
0Od C6: na vyzadani

[r7.5]
[ 7.6]
[»7.7]

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/CEZ
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Motory s plochou

prevodovkou

Motory s plochou prevodovkou se
a velkou vzdalenosti os

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti
Sikmé ozubeni

BezUdrzbové

Tésnici krouzek FKM na vstupu

Velka vzdalenost os, vhodné pro stisnéné
prostory

Legenda: %3 vcdcvc dobré | k% vynikajici




Technické udaje

Typ

F102
F202
F203
F302
F303
F402
F403
F602
F603

Provedeni hridele

PIna

PIna

htidel s perem

hridel bez pera

Dutad hridel s drazkou

n,
[min.™"]
9,8-1146
9,7-1073
6,1-13
9,7 -1082
37-13
10-697
32-13
10-702
39-14

Duta htidel s upinacim krouzkem

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvorl

Kruh
Ctve

ova priruba

rcova priruba

Py
(kW]
012-38
0,18-6,9
0,18-0,31
0,25-6,9
0,18-0,64
055-16
0,25-0,95
0,55~ 16
0,55-1,9

Roztec¢na kruznice zavitovych otvort + bocni upevnéni

Kruhova pfiruba + boéni upevnéni

Ctvercova pfiruba + bo¢ni upevnéni

Provedeni motoru

IE3D
IE2D
D

Volitelné jsou k objedndani asynchronni motory s prevodovkou v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

MozZnosti vstupu

http://www.stoeber.de/en/FIE3D http://www.stoeber.de/en/FIE2D  http://www.stoeber.de/en/FD

Asynchronni motor IE3D

Asynchronni motor IE2D

4,3-140
4,7 -141
184 - 222
4,6 -141
185 - 367
4,7-140
182 - 440
4,5-140
181 - 361

Asynchronni motor D

6 Asynchronni motory s prevodovkou

M.y
[Nm]
53-140
12-282
222 - 268
23 -468
223 - 456
84 - 811
302776
163 - 1353
648 - 1318

N R

NN R

[r7.5]
[ 7.6]
[r7.7]

Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/FEZ
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Motory s kuzelovou
prevodovkou

Motory s vysoce tuhou Uhlovou pf
Sikmym ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni 4
BezUdrzbové (K1 - K4) v
Tésnici krouzek FKM na vstupu v

Zesilena loziska na vystupu (K5 - K8) v (na vyzadani)

Legenda: k3 vcdcvs dobré | Yk %k vynikajici




6 Asynchronni motory s prevodovkou

Technické udaje

Typ n, Py i Moy
[min.™] [kwW] [Nm]
K102 19-1234 0,12-3,8 4-170 6,7-139
K202 20 - 1256 0,18-6,9 4-69 11-250
K203 75-61 0,18 -0,64 39-181 48-224
K302 20-745 0,25-6,9 4-69 63 -403
K303 6,2-75 0,18-26 33-218 59 - 387
K402 20-748 0,55 - 16 4-69 103 - 675
K403 51-75 0,25-2,6 32-272 116 - 658
K513 14 - 342 0,55-16 7,3-97 189-1116
K514 47-29 0,55-2,6 85-300 300 - 1086
K613 15— 347 1,1-38 7,3-95 271-1813
K614 38-29 0,55-2,6 84 - 369 296 - 1777
K713 14 - 336 2,2-38 7,6-99 267 - 2909
K714 37-28 0,55-6,9 89 - 381 484 - 2934
K813 15 - 341 22-38 74-97 262 - 4940
K814 45-38 22-16 67 -311 1607 - 5102
K913 15-320 55-52 7,9-95 844 - 8622
K914 38-27 2,2-16 92-374 1315 - 8438
K1013 15-321 11-78 79-9% 1822 - 14123
K1014 49-27 55-38 93-290 4219 - 14086

Provedeni hridele

PInd hridel s perem v
PIna hridel bez pera K1-K4: v
Od K5: na vyzadani
PIna hridel oboustranna v
Duta hridel s drazkou v
Dutd htidel s upinacim krouzkem v

Provedeni skfiné prevodovky

Rozte¢nd kruZnice zavitovych otvort K1-K9: v
Kruhova pfiruba K1-K9: v
Rozte¢na kruZnice zavitovych otvord + momentova vzpéra K1 -K9: v
Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorli + momentova vzpéra K10: v
Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvort v
Podstavec + kruhova priruba v

Provedeni motoru

IE3D [» 7.5]
IE2D [ 7.6]
D 0 7.7]

Volitelné jsou k objednani asynchronni motory s pfevodovkou v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

MozZnosti vstupu

Asynchronni motor IE3D Asynchronni motor IE2D Asynchronni motor D Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/KIE3D http://www.stoeber.de/en/KIE2D  http://www.stoeber.de/en/KD  http://www.stoeber.de/en/KEZ
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Motory se snekovou
prevodovkou

Kompaktni motory s Ghlovou pre
ozubenim

Vlastnosti

Hustota vykonu

Vile v ozubeni

Cenova trida

Zatizeni htidele

Tichost chodu

Torzni tuhost

Hmotnostni moment setrvacnosti

Sikmé ozubeni 4

Tésnici krouzek FKM na vstupu v

Zesilena loziska na vystupu v (na vyzadani)

Legenda: k3 vcdcvc dobré | Yk %k vynikajici




6 Asynchronni motory s prevodovkou

Technické udaje

Typ n, Py i My
[min.™] [kw] [Nm]
S002 8,8-510 0,12-19 6-155 8,3-97
$102 3,8-535 0,12-26 9,2 - 361 10-183
S202 7,8-357 0,18-5,2 9,2-174 39-345
S203 25-18 0,12-0,64 136 - 546 133 -363
S302 7,9-359 0,25-6,9 9,3-174 63 - 583
S303 25-18 0,18-13 135-548 136 - 683
S402 8-268 0,55-95 9,3-174 126 - 964
S403 2-18 025-19 135-682 310-996

Provedeni hridele
PIna hfidel s perem v

PIna hridel bez pera

PIna hridel oboustranna v
Duta hridel s drazkou v
Dutd hridel s upinacim krouzkem v

Provedeni skfiné prevodovky

Roztec¢na kruznice zavitovych otvorl S1-S4:v
Kruhova priruba S1-S4: v/
Rozte¢nd kruZnice zavitovych otvord + momentova vzpéra S1-S4: v/
Podstavec + roztec¢na kruznice zavitovych otvorll + momentova vzpéra S0: v
Podstavec + rozte¢na kruznice zavitovych otvort v
Podstavec + kruhova priruba v

Provedeni motoru

IE3D [» 7.5]
IE2D [ 7.6]
D [r7.7]

Volitelné jsou k objedndani asynchronni motory s prevodovkou v provedeni ATEX (smérnice 2014/34/EU).

Moznosti vstupu

Asynchronni motor IE3D Asynchronni motor IE2D Asynchronni motor D Synchronni servomotor EZ

http://www.stoeber.de/en/SIE3D http://www.stoeber.de/en/SIE2D  http://www.stoeber.de/en/SD  http://www.stoeber.de/en/SEZ
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Synchronni servomotory

Vlastnosti

Vysoka dynamiénost

Mala konstrukéni délka

Velmi kompaktni rozméry diky zubovému vinuti
s co nejvyssim koeficientem plnéni médi
PFidrzna brzda bez vile (volitelné vybaveni)
Elektronicky typovy stitek pro rychlé a
spolehlivé uvedeni do provozu

Konvekéni chlazeni nebo nucena ventilace
(voliteIné vybaveni)

Opticky, indukéni absolutni enkodér EnDat nebo
Resolver

Uspora referenénich jizd diky viceotaékovému
absolutnimu enkodéru (volitelné vybaveni)

One Cable Solution (OCS) s enkodérem
HIPERFACE DSL (volitelné vybaveni)

Otocné konektory s rychlouzdvérem




Technické udaje

Typ Ny My
[min.™] [Nm]
EZ301 3000 - 6000 0,89-0,93
EZ302 3000 - 6000 1,5-1,6
EZ303 3000 - 6000 2-21
EZ401 3000 - 6000 23-34
EZ402 3000 - 6000 35-59
EZ404 3000 - 6000 58-10
EZ501 3000 - 6000 34-54
EZ502 3000 - 6000 52-10
EZ503 3000 - 6000 6,2-14
EZ505 3000 - 4500 9,5-20
EZ701 3000 - 6000 52-97
EZ702 3000 - 6000 72-17
EZ703 3000 - 4500 12-24
EZ705 3000 - 4500 16 - 34
EZ802 3000 - 4500 11-34
EZ803 3000 27-49
EZ805 2000 44 -77

Provedeni hridele

PIna hridel bez pera

Enkodér

EnDat 2.2 jednootdckovy, viceotackovy

EnDat 2.1 jednootdackovy, viceotackovy

HIPERFACE DSL One Cable Solution (OCS), viceotackovy

Resolver

Chlazeni
Konvekéni chlazeni

Nucena ventilace

Brzda

Pridrznda brzda s permanentnim magnetem

Atesty
CE
cURus

Dalsi informace

Synchronni servomotory EZ

http://www.stoeber.de/en/EZ

[A]
1,9-2
16-3,2
16-3,2
2,7-56
44-79
58-10
3,7-6,7
5,5-11
6,9-13
8,8-16
6,7 -11
82-17
11-20
14 -25
11-31
18 - 36
26-45

Py
[kW]
0,29 - 0,56
0,5-0,94
0,65-1,2
0,88-18
1,5-3,2
22-5
14-28
2,3-52
3,1-6,5
42-177
23-47
38-79
52-93
6,7-13
5-14
84-15
92-16

M,
[Nm]
0,95

1,7

22-23
28-37
49-64
84-11
44-58
78-11
11-16
15-23
79-11
14-19
20-28
30-42
35-48
48 - 67
66 - 94

Moo
[Nm]
28
5
7
85
16
29
16
31
43
67
20
41
65
104
100
145
205

NENENEN <

<

7 Motory

Jan
10~*[kgm?]
0,19
0,29
0,4
0,93
1,6
3
29
52
7,6
12
85
14
22
34
58
83
133
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Synchronni servomotory s

dutou hrideli

Synchronni servomotory

Vlastnosti

Pribézna prirubova duta hridel

médif

Zesilené loZisko ze strany A pro prenos
radialnich sil

Zesilené lozisko ze strany B pro prenos axidlnich
sil

Vysoka dynamic¢nost

Velmi kompaktni rozméry diky zubovému vinuti
s co nejvyssim koeficientem plnéni médi
PFidrzna brzda bez vile (volitelné vybaveni)
Indukéni absolutni enkodér EnDat

Uspora referenénich jizd diky viceotaékovému

absolutnimu enkodéru (volitelné vybaveni)
Elektronicky typovy stitek pro rychlé a
spolehlivé uvedeni do provozu

Otocné konektory s rychlouzdvérem




Technické udaje

Typ Ny
[min.™"]

EZHD0411 3000
EZHD0412 3000
EZHD0414 3000
EZHD0511 3000
EZHD0512 3000
EZHD0513 3000
EZHD0515 3000
EZHDO0711 3000
EZHDO0712 3000
EZHDO0713 3000
EZHD0715 3000

Provedeni hridele

Dutad prirubova hridel

Enkodér
EnDat 2.2 viceotackovy, jednootackovy

EnDat 2.1 jednootdckovy

Chlazeni

Konvekéni chlazeni

Brzda

PFidrznd brzda s permanentnim magnetem

Atesty
CE
cURus

Dalsi informace

Synchronni servomotory EZHD

http://www.stoeber.de/en/EZHD

[Nm]
19
42
77

8,3
14
73
12
18
25

[A]
24
43
6.3
33
56

9,5
75
82
13
17

[kw]
06
13
24

0,94
2,2
26
44
23
36
56
77

[Nm]
26
5,1
8,5
4,1
78
11
16
79
14
20
31

Moo
[Nm]
85
16
29
16
31
43
67
20
41
65
104

7 Motory

Jim
10~*[kgm?]
9,4
10
12
22
25
28
34
64
72
81
100
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Synchronni servomotory pro

Synchronni servomotory p
pohon zavitové matice)

Vlastnosti

NavrZzeno pro pohon kulickové zavitové matice v
kulickovych zavitovych prevodech podle DIN
69051-2.

Dvoustranné pUsobici axialni sikmé kuli¢kové
loZisko pro pfimy prenos sil zavitového vietene
Velmi kompaktni rozméry diky zubovému vinuti
s co nejvyssim koeficientem plnéni médi
Pfidrzna brzda bez vile (volitelné vybaveni)
Konvekéni chlazeni

Indukéni absolutni enkodér EnDat

Uspora referenénich jizd diky viceotaékovému
absolutnimu enkodéru (volitelné vybaveni)

Elektronicky typovy stitek pro rychlé a
spolehlivé uvedeni do provozu
Otocné konektory s rychlouzdvérem

zavitoveé prevody



Technické udaje

Typ Ny
[min.™"]

EZM511 3000
EZM512 3000
EZM513 3000
EZM711 3000
EZM712 3000
EZM713 3000

Provedeni hridele

Primy pohon zavitové matice

Enkodér
EnDat 2.2 viceotackovy, jednootackovy

EnDat 2.1 jednootdckovy

Chlazeni

Konvekéni chlazeni

Brzda

PFidrznd brzda s permanentnim magnetem

Atesty
CE
cURus

Dalsi informace

Synchronni servomotory EZM

http://www.stoeber.de/en/EZM

[Nm]
37
6.6
88
6,4
1

[A]
36
52
6.6
6.6
75
10

[kW]
1,2
2,1
28

3,3
4.6

[Nm]
43

Mo
[Nm]
16
31
43
20
41
65

7 Motory

Jam
10~4*[kgm?]
20
24
27
54 -60
63-70
72-179
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Synchronni servomotory pro

Synchronni servomotory
pohon zavitového vietene

Vlastnosti

Bezvilové spojeni se zavitovym vietenem pres
upinaci sadu

Dvoustranné pUsobici axialni sikmé kuli¢kové
loZisko pro pfimy prenos sil zavitového vietene
Velmi kompaktni rozméry diky zubovému vinuti
s co nejvyssim koeficientem plnéni médi
Pfidrzna brzda bez vile (volitelné vybaveni)
Konvekéni chlazeni nebo nucend ventilace
(volitelné vybaveni)

Opticky, indukéni absolutni enkodér EnDat nebo
Resolver

Uspora referenénich jizd diky viceotaékovému
absolutnimu enkodéru (volitelné vybaveni)
One Cable Solution (OCS) s enkodérem
HIPERFACE DSL (volitelné vybaveni)
Elektronicky typovy stitek pro rychlé a
spolehlivé uvedeni do provozu

Otocné konektory s rychlouzdvérem

zavitoveé prevody



Technické udaje

Typ Ny My
[min.™] [Nm]

EZS501 3000 39-5/1
EZS502 3000 6,9-10
EZS503 3000 9,1-14
EZS701 3000 6,7-94
EZS702 3000 11-16
EZS703 3000 15-24

Provedeni hridele

Primy pohon zavitového vietene

Enkodér

EnDat 2.2 jednootdckovy, viceotackovy

EnDat 2.1 jednootdckovy, viceotackovy

HIPERFACE DSL One Cable Solution (OCS), viceotackovy

Resolver

Chlazeni
Konvekéni chlazeni

Nucena ventilace

Brzda

Pridrzna brzda s permanentnim magnetem

Atesty
CE
cURus

Dalsi informace

Synchronni servomotory EZS

http://www.stoeber.de/en/EZS

[A]
37-47
53-78
6,711
6,8-95
78-12
1-18

[kw]
12-16
22-3/1
29-44
21-29
35-5,1
48-74

[Nm]
43-55
76-11
11-16
7,7-10
14-19
20-28

Mmax
[Nm]

31
43
20
41
65

NENENEN <

\

7 Motory

Japm
10~*[kgm?]
6,5
8,8
11
20
26
31
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Asynchronni motory v tfic

Vlastnosti

Vlastni nebo nucena ventilace (

vybaveni)

Inkrementalni enkodér (volitelné vybaveni)
nebo absolutni enkodér SSI (volitelné vybaveni)
Uspora referenénich jizd diky viceotaékovému
absolutnimu enkodéru (volitelné vybaveni)
Svorkovnicova skrin

Trida energetické Ucinnosti IE3 podle EN
60034-30-1

Asynchronni motory



Technické udaje (400 V + 10 %, 50 Hz)
Typ Y/IA

|IE3D80L4

IE3D90L4

|IE3D90S4

|IE3D100K4
IE3D100L4
IE3D112M4
IE3D112M4
IE3D132M4
IE3D132M4
IE3D160L4
|IE3D160L4
|IE3D180L4
|IE3D180L4
|IE3D200L4
IE3D200L4
|IE3D22554
|IE3D225S4

> > > S = = = > > > = = > e T e S

Provedeni hridele

Provedeni IEC

Enkodér
Inkrementalni enkodér

Absolutni viceota¢kovy enkodér SSI *

Elektrické pfipojeni
Svorkovnicova skrin
Chlazeni

Vlastni ventilace

Nucena ventilace

Atesty

CE

cURus

Cislo EISA CC véetné cURus (60 Hz, 265 V / 460 V)

Dalsi informace

Asynchronni motory IE3D

http://www.stoeber.de/en/IE3D

*pouze v kombinaci s nucenou ventilaci

[min.™]
1445
1445
1440
1455
1455
1460
1765
1767
1475
1790
1490
1480
1777
1485
1788
1785
1490

[kW]
0,75

[Nm]

9,9
73

20
26
25
49
49
89
96
142
134
193
176
213
237

[A]
17
34
25
48
64

74
15
15
27
28
41
39
55
52
63
67

7 Motory

[kg]
17
28

25
36
45
56
63
105
100
170
175
240
240
327
325
390
367
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Asynchronni motory v tfic

Vlastnosti

Pruzinova brzda

Vlastni nebo nucena ventilace (volitelné
vybaveni)

Inkrementalni enkodér (volitelné vybaveni)
nebo absolutni enkodér SSI (volitelné vybaveni)
Uspora referenénich jizd diky viceotaékovému
absolutnimu enkodéru (volitelné vybaveni)
Svorkovnicova skrin nebo konektorova skfin
QuickFit (volitelné vybaveni)

Trida energetické Ucinnosti IE2 podle EN

60034-30-1

Asynchronni motory



Technické udaje (400 V £ 5 %, 50 Hz)

Typ Y/IA

|IE2D80L4

IE2D90L4

IE2D90S4

IE2D100K4
IE2D100L4
IE2D112M4
IE2D132M4
IE2D132L4
IE2D132K4
IE2D160K4
IE2D160L4
IE2D180K4
|IE2D180L4
IE2D200L4
|E2D22554
|IE2D225K4

= = > > > = = = > >l > e S

Technické Gdaje 2pdlovych motorl naleznete v nasem katalogu Asynchronni motory s prevodovkami IE2, ID 442356.

Provedeni hridele

Provedeni IEC

Enkodér
Inkrementalni enkodér

Absolutni viceota¢kovy enkodér SSI *

Elektrické pfipojeni
Svorkovnicova skrin

Konektorova skrin QuickFit

Chlazeni
Vlastni ventilace

Nucena ventilace

Brzda

Pruzinova brzda

Atesty
CE
cURus

Dalsi informace

Asynchronni motory IE2D

http://www.stoeber.de/en/IE2D

*pouze v kombinaci s nucenou ventilaci

ny
[min.™]
1430
1445
1435
1455
1455
1445
1470
1465
1450
1470
1470
1470
1475
1480
1475
1475

(kW]
0,75
15
1.1

2,2

75

5,5
1
15
19
22
30
37
45

My
[Nm]
5
99
73
14
20
26
49
58
36
72
97
120
142
194
240
291

[A]
17
34
24
48
6,5
83
15
17
1
23
28
38
42
59
69
87

7 Motory

[kg]
17
24
23
36
45
50
92
92
65
105
160
176
215
217
313
346
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Asynchronni motory

Vlastnosti

Pruzinova brzda

Vlastni nebo nucena ventilace (volitelné
vybaveni)

Inkrementalni enkodér (volitelné vybaveni)
nebo absolutni enkodér SSI (volitelné vybaveni)
Uspora referenénich jizd diky viceotaékovému
absolutnimu enkodéru (volitelné vybaveni)
Svorkovnicova skrin nebo konektorova skfin
QuickFit (volitelné vybaveni)

Asynchronni motory



Technické udaje (400 V £ 5 %, 50 Hz)

Typ Y/IA

D63M4
D63K4
D71K4
D71L4
D80K4
D80L4
D90L4
D90S4
D100L4
D100K4
D112M4
D132L4
D132M4
D132K4
D160L4
D160M4
D180L4
D180M4
D200L4
D22554
D225M4

P> EEPEEPEDRPDEP << < << << << <

Technické Gdaje pro 2-, 6- a 8pdlovych motorl naleznete v nasem katalogu Asynchronni motory s prevodovkou, ID 441809.

Ny
[min.™]
1360
1370
1385
1370
1400
1400
1400
1410
1430
1410
1435
1440
1450
1425
1465
1450
1465
1460
1465
1470
1470

Od vykonu 0,75 kW se smi motory dodavat jen s brzdou.

Provedeni hridele

Provedeni IEC

Enkodér
Inkrementalni enkodér

Absolutni viceotd¢kovy enkodér SSI *

Elektrické pripojeni
Svorkovnicova skrin

Konektorova skrin QuickFit

Chlazeni
Vlastni ventilace

Nucena ventilace

Brzda

Pruzinova brzda

Atesty
CE
cURus

Dalsi informace

Asynchronni motory D

http://www.stoeber.de/en/D

*pouze v kombinaci s nucenou ventilaci

(kW]
0,18
0,12
0,25
037
0,55
0,75
15
1,1

2,2

9.2
75
5,5
15
1
22
19
30
37
45

[Nm]
13
084
17
26
38
5,1
10
75
20
15
27
61
50
37
98
72
143
121
195
240
292

[A]
0,65
0,44
0,78

11

16

2,1

34

26

6.7

7 Motory

[kg]
6,2
58
78
8,8
12,1
13,2
21
18,5
34,8
28,3
42,6
70
70
47
120
92
170
136
200
270
300
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Motion Controller

Maximalni flexibilita pro priimyslovou automatizaci

Vlastnosti

e Motion Controller MC6 vyuZzivajici software CODESYS V3

e Vyvojové prostredi AutomationControlSuite pro komfortni
vytvareni program(
AZ 100 os v synchronnim provoznim rezimu

Programovani podle normy IEC 61131-3 v jazycich ST, AS,
CFC, FUP, KOP, AWL

Funkce vackového kotouce a vacek

Editor 3D CNC (dynamicky kod G)

Robotika a transformace

EtherCAT, CANopen, sériové rozhrani RS-232, TCP/IP, USB
RGzné verze hardwaru

Volitelné s dotykovym panelem

Sokl CFast




Technické udaje

Verze hardwaru
Procesor

L2 cache

Hlavni pamét
Velkokapacitni pamét
Remanentni pamét
UsB

Okolni teplota (provoz)
Teplota pfi skladovani

Varianty

Typ Ident. ¢.
MC6CO1CT 56564
MC6C11CT 56565
MC6COINT 56568
MC6CO5CT 56566
MC6C15CT 56567

Dalsi informace

Motion Controller MC6

8 Elektronika

Kratké taktovaci doby a vysoka presnost kladou na pohonnou techniku stale vétsi poZzadavky. Pohybové
procesy jsou ¢im dal rychlejsi a musi byt velmi pfesné vzajemné sladény. Proto jsou fizeni a pohonna
technika hlavnimi faktory pfi zvySovani produktivity a flexibility. Vykonny motion controller je pfi rostoucim
poctu aplikaci, velmi slozité funkénosti nebo velmi naro¢nych aplikacich dobrym predpokladem pro
spolehlivou koordinaci pohyb a funkci. Spole¢nost STOBER vyvinula Motion Controller MC6, aby mohla
nabidnout zcela nezavislou architekturu pohona a jejich fidiciho systému zaroven.

1 5
Intel Atom Dual-Core E3825, 2 x 1,33 GHz Intel Core i3-3120ME, 2 x 2,4 GHz
1MB 3MB

DDR3-RAM, 2 GB DDR3-RAM, 2 GB
Karta CFast, 8 GB Karta CFast, 8 GB

128 kB nvRAM 128 kB MRAM

3 porty USB 2.0 4 porty USB 3.0

0-45°C 0-45°C
20-75°C -20-75°C

Specifikace

Motion Controller MC6 Dual-Core (HW 1) s verzi SW 3.5.9.30:

e  SoftMotion CNC

e Target Visu

Motion Controller MC6 Dual-Core (HW 1) s dotykovym panelem a verzi SW 3.5.9.30:
e SoftMotion CNC

e Target Visu

Motion Controller MC6 Dual-Core (HW 1) s verzi SW 3.5.9.30:

e Target Visu

Motion Controller MC6 Core i3 (HW 5) s verzi SW 3.5.6.40:

e  SoftMotion CNC

e Target a Web Visu

Motion Controller MC6 Core i3 (HW 5) s 15" dotykovym panelem a verzi SW 3.5.6.40:
e SoftMotion CNC

e Target a Web Visu

Vyvojové prostredi
AutomationControlSuite

http://www.stoeber.de/en/MC6 http://www.stoeber.de/en/AS6
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Servomenic

Viceosé systémy servoménicu

Vlastnosti

Regulace rotacnich synchronnich servomotord,
asynchronnich motorti a momentovych motort

One Cable Solution HIPERFACE DSL

Elektronicky typovy stitek motoru pres rozhrani enkodéru
HIPERFACE DSL nebo EnDat 2.2 digital

Integrovand komunikace pres sbérnici EtherCAT
Bezpecnostni technika STO pomoci svorek nebo STO a SS1
pres FSoE (Safety over EtherCAT): SIL 3, PL e, kategorie 4
Integrované fizeni pfidrzné brzdy

Napajeni pres meziobvodové spojeni Quick DC-Link
Asymetricka zatéz ménicd dvou os pfi provozu motort o
rozdilném vykonu

Variabilni napajeni pomoci paralelné zapojitelnych

napajecich moduld




Technické udaje

Typ

SI6A061
SI6A062
SI6A161
SI6A162
SI6A261
SI6A262
SI6A361

Aplikace

Konstrukéni
velikost

W RO NN -, - O O

Dalsi informace

Servoménic SI6

8 Elektronika

Zcela nova koncepce viceosych systém( STOBER kombinuje servoménic SI6 a napajeci modul PS6.
Kompatibilni moduly Quick DC-Link zajistuji spole¢né elektrické napajeni servoménicd. Servoménic SI6 se
dodava ve ¢tyrech konstrukcnich velikostech pro jednu nebo dvé osy s vystupnim jmenovitym proudem az
50 A. Napajeci modul PS6 se dodava ve dvou konstrukénich velikostech se jmenovitym vykonem 10 kW resp.
20 kW. Ménic SI6 je ekonomicky atraktivni systém s minimalni Sitkou pfistroj, takZe otevirda nové moznosti
viceosych aplikaci.

Ly py (4 kHz) bmaxeu (4 kHZ) Ly (8 kHz) bomaxeu (8 kHz) Rozméry
[A] [A] [A] [A] [mm]
5 10,5 45 11,3 373 x 45 x 265
2x5 2x10,5 2x4,5 2x11,3 373 x 45 x 265
12 25,2 10 25 373 x 65 x 286
2x12 2x252 2x10 2x25 373 x 65 x 286
22 46,2 20 50 373 x 65 x 286
2x25 2x52,5 2x20 2x50 373 x 105 x 286
50 105 40 100 373 x 105 x 286

Pro jednotnou koordinaci pohybl narocnych strojli se doporucuje centralizované fizeni pohyb( fidicim
systémem.

ReZim CiA 402 Controller Based umoziuje pouzivat servoménice v aplikacich se synchronizovanym,
cyklickym zadavanim pozadovanych hodnot (csp, csv, cst, ip) pomoci fizeni Motion Control, napfiklad typu
MC6. Servoméni¢ mizZe provadét také samostatné pohybové operace, napfiklad referencni jizdy a krokovani
pfi uvedeni do provozu.

K dispozici jsou také decentralizované (pohonem) fizené aplikace STOBER Drive Based a CiA Drive Based s

momentovym, silovym, rychlostnim nebo pozi¢nim reZzimem.

Napajeci modul PS6

http://www.stoeber.de/en/SI6  http://www.stoeber.de/en/PS6
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Servomenic

Vysoky vykon a flexibilita

Vlastnosti

Regulace linedrnich a rotacnich synchronnich servomotort a
asynchronnich motor
Multifunkéni rozhrani enkodéru

Automaticka parametrizace motoru podle elektronického
typového stitku motoru

Izochronni systémova sbérnice (IGB) pro parametrizaci a
viceosé aplikace

Komunikace pres sbérnice CANopen, EtherCAT nebo
PROFINET

Bezpecnostni technika Safe Torque Off (STO) ve standardnim
provedeni: SIL 3, PL e, kategorie 4

Digitalni a analogové vstupy a vystupy

Integrované soucasti: brzdny tranzistor, fizeni pridrzné brzdy
a sitovy filtr

Flexibilni meziobvodové spojeni pomoci Quick DC-Link u
viceosych aplikaci

Komfortni ovladaci jednotka s grafickym displejem a
senzorickymi tlacitky

Zasuvny pamétovy modul pro prenos dat pfi uvadéni do

provozu a servisu




Technické udaje

Typ

SD6A02
SD6A04
SD6A06
SD6A14
SD6A16
SD6A24
SD6A26
SD6A34
SD6A36
SD6A38

Aplikace

Konstrukéni
velikost

W W W NN - -~ O o o

Dalsi informace

Servoménic SD6

8 Elektronika

Servoménic SD6 z 6. generace STOBER umoziuje, aby automatizacni a strojirenska technika i pfi stale
slozitéjsich funkcich dosahovala vysoké presnosti a produktivity. Pohony musi byt velmi dynamické, aby
zvladaly v co nejkratsich ¢asech provadét rychlé zmény pozadovanych hodnot a prudké vykyvy zatizeni.
Volitelné Ize také servoménice u viceosych aplikaci spojit v meziobvodu, a tim zlepsit energetickou Gc¢innost
celého zarizeni. Servoménic SD6 je k dispozici ve Ctyfech konstrukénich velikostech s vystupnim jmenovitym
proudem az 85 A.

Ly (4 kHz) bmaxeu (4 kH2) Ly (8 kHz) bmaxeu (8 kHZ) Rozméry
[A] [A] [A] [A] [mm]

4 72 3 75 300 x 70 x 194
2,3 42 1,7 43 300 x 70 x 194
45 8,1 34 8,5 300 x 70 x 194
10 18 6 15 300 x 70 x 284
16 28,8 10 25 300 x 70 x 284
22 39,6 14 35 300 x 105 x 284
32 57,6 20 50 300 x 105 x 284
44 79,2 30 75 382,5 x 190 x 303
70 126 50 125 382,5 x 190 x 303
85 153 60 150 382,5 x 190 x 303

Pro decentralizované Fizeni pohybud naro¢nych strojd se doporucuje fizeni pomoci pohond.

Univerzalnim a flexibilnim rfeSenim je aplika¢ni paket STOBER pro decentralizované fizeni pomoci pohon.
PFi poutziti aplikace STOBER Drive Based Ize pomoci prikazové sady PLCopen Motion Control fidit pohyby
pomoci pohond v momentovém, silovém, rychlostnim nebo pozi¢nim reZimu. Z téchto standardnich prikazt
byly pro rlizné pripady pouZiti sestaveny provozni rezimy a byly k nim doplnény dalsi funkce jako napf.
omezeni trhnuti, zfetézeni jizdnich ptikazQ, vacky a mnoho dalSich. V provoznim rezimu Prikaz jsou viechny
vlastnosti pohybl stanovovany primo fizenim. V provoznim rezimu Jizdni pfikaz jsou vlastnosti pohybt
predem nastaveny v pohonu, takze k provedeni pohybu staci spoustéci signal. Pomoci zfetézeni lze
definovat celé pohybové procesy. Pro aplikace s rychlostnim, momentovym, silovym fizenim napf. u
Cerpadel, ventilatord nebo prepravnich past je k dispozici vlastni provozni rezim. Ten umoznuje také provoz
bez fidiciho systému.

Jsou k dispozici také tyto aplikace s rozhranim CiA:

e  CiA Drive Based pro momentovy, silovy, rychlostni nebo pozi¢ni rezim

e  CiA Controller Based pro interpolacni rezim

http://www.stoeber.de/en/SD6
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Servomeénice POSIDYN

SDS 5000

Vysoka dynamicnost pro plné digitalni servoosy

Vlastnosti

e Regulace rotacnich synchronnich servomotort a
asynchronnich motor(

Rozhrani enkodéru EnDat 2.1/2.2 digital, SSI, inkrementalni
(HTL/TTL) nebo Resolver

Automaticka parametrizace motoru podle elektronického
typového stitku motoru

Izochronni systémova sbérnice (IGB) pro parametrizaci a
viceosé aplikace

Komunikace pies sbérnice PROFIBUS DP, PROFINET,
CANopen, EtherCAT

Bezpecnostni funkce Safe Torque Off (STO) a Safe Stop 1
(SS1): SIL 3, PL e, kategorie 3

Digitalni a analogové vstupy a vystupy

Integrované soucasti: brzdny tranzistor a sitovy filtr
Sprava brzd pro dvé 24V pridrzné brzdy

Standardni aplikace s funkcemi pro otackovy, momentovy,
pozi¢ni rezim a rezim Master/Slave

Komfortni ovladaci jednotka s textovym displejem a
kladvesnici

Zasuvny pamétovy modul pro prenos dat pfi uvadéni do

provozu a servisu



8 Elektronika

Servomeénic SDS 5000 je vykonny ménic z 5. generace ménic¢t STOBER. Nabizi navic moznost dalkové udrzby
jako napf. v pfipadé servisniho zasahu na misté a také automaticky konfigurovatelnou, izochronni
systémovou sbérnici (IGB) pro komunikaci mezi max. 32 servoménici. SDS 5000 je k dostani ve ¢tyrech
konstrukcnich velikostech s vystupnim jmenovitym proudem az 85 A a vykonnostnim rozpétim az 45 kW.

Technické udaje

Typ Konstrukéni lypy (4 kHz) Lymaceu (4 kH2) Ly py (8 kHz) Lyaeey (8 kH2) Rozméry

velikost

[A] [A] [A] [A] [mm]

SDS5007A 0 4 72 3 75 300x 70 x 175
SDS5008A 0 23 42 1,7 43 300x70 x 175
SDS5015A 0 45 8,1 34 8,5 300 x 70 x 175
SDS5040A 1 10 18 6 15 300 x 70 x 260
SDS5075A 1 16 28,8 10 25 300 x 70 x 260
SDS5110A 2 22 39,6 14 35 300 x 105 x 260
SDS5150A 2 32 57,6 20 50 300 x 105 x 260
SDS5220A 3 44 79,2 30 75 382,5 x 190 x 276
SDS5370A 3 70 126 50 125 382,5 x 190 x 276
SDS5450A 3 85 153 60 150 382,5 x 190 x 276
Aplikace

Pro decentralizované fizeni pohybd narocnych strojl se doporucuje fizeni pomoci pohond.

Pro konstrukéni fady 5. generace ménict STOBER jsou k dispozici standardni aplikace pro fizeni pohybd
pomoci pohond v momentovém, silovém, rychlostnim a pozi¢nim rezimu. Pro viceosé aplikace je ve
standardnim vybaveni mozZny rezim Master/Slave. Popfipadé Ize individuainé dodat aplikaci elektronického
vackového kotouce.

Dalsi informace

Servoménic¢ SDS 5000

http://www.stoeber.de/en/SDS5000
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Univerzalni servoménice pro plné digitalni servoosy

Vlastnosti

Regulace rotacnich synchronnich servomotort a
asynchronnich motor

Rozhrani enkodéru EnDat 2.1/2.2 digital, SSI, inkrementalni
(HTL/TTL) nebo Resolver

Automaticka parametrizace motoru podle elektronického
typového stitku motoru

Komunikace pres sbérnice PROFIBUS DP, PROFINET,
CANopen nebo EtherCAT

Bezpecnostni funkce Safe Torque Off (STO) a Safe Stop 1
(SS1): SIL 3, PL e, kategorie 3

Digitalni a analogové vstupy a vystupy

Integrované soucasti: brzdny tranzistor a sitovy filtr
Standardni aplikace s funkcemi pro otackovy, momentovy,
pozi¢ni rezim a rezim Master/Slave

Komfortni ovladaci jednotka s textovym displejem a
kladvesnici

Zasuvny pamétovy modul pro pfenos dat pfi uvadéni do

provozu a servisu

Servomeénice POSIDRIVE
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Servoméni¢ MDS 5000 z 5. generace ménict STOBER nabizi funkcni design télesa s moduldrni strukturou
hardwaru. Stridaveé lze ovladat az ctyfi osy. Diky vykonu a modularni strukture hardwaru je tento ménic
velmi univerzalni. MDS 5000 se dodava ve ¢tyrech konstrukcnich velikostech s vystupnim jmenovitym
proudem az 85 A a vykonnostnim rozsahem az 45 kW.

Technické udaje

Typ

MDS5007A
MDS5008A
MDS5015A
MDS5040A
MDS5075A
MDS5110A
MDS5150A
MDS5220A
MDS5370A
MDS5450A

Aplikace

Konstrukcni L ey (4 kHz) Lmaxeu (4 kHz) Ly (8 kHz) Lmaxeu (8 kH2) Rozméry
velikost
[A] [A] [A] [A] [mm]
0 4 7.2 3 75 300 x 70 x 175
0 2,3 42 1,7 43 300 x 70 x 175
0 45 8,1 34 8,5 300 x 70 x 175
1 10 18 6 15 300 x 70 x 260
1 16 28,8 10 25 300 x 70 x 260
2 22 39,6 14 35 300 x 105 x 260
2 32 57,6 20 50 300 x 105 x 260
3 44 79,2 30 75 382,5 x 190 x 276
3 70 126 50 125 382,5 x 190 x 276
3 85 153 60 150 382,5 x 190 x 276

Pro decentralizované fizeni pohybud narocnych strojl se doporucuje fizeni pomoci pohond.

Pro konstrukéni fady 5. generace ménict STOBER jsou k dispozici standardni aplikace pro fizeni pohyb0
pomoci pohond v momentovém, silovém, rychlostnim a pozi¢nim rezimu. Pro viceosé aplikace je ve
standardnim vybaveni mozZny reZzim Master/Slave. Popfipadé Ize individuainé dodat aplikaci elektronického
vackového kotouce.

Dalsi informace

Servoméni¢ MDS 5000

http://www.stoeber.de/en/MDS5000
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Frekvencni ménice POSIDRIVE

Ucelné konstruovand asynchronni servoosa

Vlastnosti

Regulace rotacnich asynchronnich motord
Rozhrani pro inkrementélni enkodér (HTL/TTL)

Komunikace pres sbérnice PROFIBUS DP, PROFINET,
CANopen nebo EtherCAT

Bezpecnostni funkce Safe Torque Off a Safe Stop 1 podle DIN
EN ISO 13849-1 a DIN EN 61800-5-2

Digitalni a analogové vstupy a vystupy

Integrované soudasti: brzdny tranzistor a sitovy filtr
Standardni aplikace s funkcemi pro otackovy, momentovy,
pozi¢ni rezim a rezim Master/Slave

Komfortni ovladaci jednotka s textovym displejem a
klavesnici

Zasuvny pamétovy modul pro pfenos dat pti uvadéni do

provozu a servisu
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Frekvencni méni¢ FDS 5000 z 5. generace ménicd STOBER byl optimalizovan pro asynchronni motory s
prevodovkou a nabizi praktické funkce pro moderni polohovaci a fidici pohony. Je pfipraven pro rychlou
komunikaci s riznymi systémy pres provozni sbérnice. FDS 5000 se dodava ve dvou konstrukénich
velikostech s vystupnim jmenovitym proudem az 16 A a vykonnostnim rozsahem az 7,5 kW.

Technické udaje

Typ Konstrukéni Ly (4 KHZ) Laeey (4 kHZ) Ly ey (8 kHz) Lyaeey (8 kH2) Rozméry
velikost
[A] [A] [A] [A] [mm]
FDS5004A 0 1,3 24 1 2,5 300 x 70 x 157
FDS5007A 0 4 7,2 3 75 300 x 70 x 157
FDS5008A 0 2,3 42 1,7 43 300 x 70 x 157
FDS5015A 0 45 8,1 34 8,5 300 x 70 x 157
FDS5022A 1 o5 9,9 4 10 300 x 70 x 242
FDS5040A 1 10 18 6 15 300 x 70 x 242
FDS5055A 1 12 21,6 75 18,8 300 x 70 x 242
FDS5075A 1 16 28,8 10 25 300 x 70 x 242
Aplikace
Pro decentralizované fizeni pohybud narocnych strojl se doporucuje fizeni pomoci pohond.
Pro konstrukéni fady 5. generace ménict STOBER jsou k dispozici standardni aplikace pro fizeni pohyb0
pomoci pohond v momentovém, silovém, rychlostnim a pozi¢nim rezimu. Pro viceosé aplikace je ve
standardnim vybaveni mozny rezim Master/Slave. Popfipadé Ize individualné dodat aplikaci elektronického
vackového kotouce.
Dalsi informace
Frekvenéni méni¢ FDS 5000
http://www.stoeber.de/en/FDS5000
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Pripojovaci prvky

Optimalizované pripojovaci prvky pro servomenic
STOBER

Vlastnosti

e Torzni zatiZzeni +30°/m
e Odolné v ohybu

e Odolné vuci olejiim

e Odolné vuci chemikaliim

Pokud neni servoménic sladény s kabely a motorem, muze
dochdazet ke Spickam napéti a poskozeni predevsim motoru. Je
nutné dodrzovat také predpisy o elektromagnetické
kompatibilité. STOBER nabizi optimalizovany sortiment kabel(.
Kombinaci motor( STOBER, kabelt STOBER a servoménicu
STOBER lze zajistit bezpecnost systému a také dodrzet predpisy.
Pouziti nevhodnych ptipojovacich kabell mlze vést ke ztraté
zaruky. Kabely se doddvaji v rGiznych délkach a jsou z obou stran
pripraveny k zapojeni. Staci je pouze pripojit k motoru resp.

servoménici nebo prisvorkovat.
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Napajeci kabely

Provedeni con.15 con.23 con.40 con.58

Rychlouzavér springtec v

Rychlouzavér speedtec v v

Sroubové provedeni Na vyzadani Na vyzadani v

Napajeci vodice Brzda Teplotni ¢idlo I kabelu Min. polomér ohybu 1 Min. polomér ohybu 2
4 x 1,0 mm? 2 x0,5 mm? 2 x 0,34 mm? Max. 10,5 mm 105,0 mm 52,5 mm
4 x 1,5 mm? 2 x 1,0 mm? 2 x 0,5 mm? Max. 12,7 mm 127,0 mm 63,5 mm
4 x 2,5 mm? 2 x 1,0 mm? 2 x 1,0 mm? Max. 15,3 mm 153,0 mm 76,5 mm
4 x 4,0 mm? 2 x 1,0 mm? 2 x 0,75 mm? Max. 16,0 mm 160,0 mm 80,0 mm
4 x 6,0 mm? 2 x 1,5 mm? 2 x 1,0 mm? Max. 19,4 mm 194,0 mm 97,0 mm
4 % 10,0 mm? 2 x 1,5 mm? 2 x 1,0 mm? Max. 23,5 mm 235,0 mm 117,5 mm
4 x 16,0 mm? 2x1,5mm? 2 x 1,5 mm? Max. 25,5 mm 255,0 mm 191,0 mm
4 x 25,0 mm? 2 x 1,5 mm? 2 x 1,5 mm? Max. 28,8 mm 288,0 mm 216,0 mm

Polomér ohybu: 1 = volné pohyblivy, 2 = upevnény

Kabely kodéru
Enkodér con.15 con.17 con.23
Synchronni Asynchronni

EnDat 2.1/2.2 digital v v Na vyzadani
Inkrementalni (HTL) Na vyzadani v
SSI Na vyzadani v
Resolver v v Na vyzadani
EnDat 2.1 Sin/Cos v 4 Na vyzadani
Enkodér I kabelu Polomér ohybu 1 Polomér ohybu 2
EnDat 2.1/2.2 digital Max. 8,5 mm 85 mm 42,5 mm
Inkrementalni (HTL) Max. 8,5 mm 85 mm 42,5 mm
SSI Max. 8,5 mm 85 mm 42,5 mm
Resolver Max. 11,4 mm 114 mm 57,0 mm
EnDat 2.1 Sin/Cos Max. 13,0 mm 130 mm 65,0 mm
Polomér ohybu: 1 = volné pohyblivy, 2 = upevnény
One Cable Solution HIPERFACE DSL
Provedeni con.15 con.23 con.40
Rychlouzavér springtec v
Rychlouzavér speedtec v v
Napajeci vodice Brzda Signalni vedeni @ kabelu Min. polomér ohybu 1 Min. polomér ohybu 2

4 x 1,0 mm? 2 x 0,75 mm? 2 x AWG24 Max. 12,0 mm 84,0 mm 60,0 mm

4 x 1,5 mm? 2 x 0,75 mm? 2 x AWG22 Max. 13,5 mm 94,5 mm 67,5 mm

4 x 2,5 mm? 2x 1,0 mm? 2 x AWG22 Max. 15,0 mm 105,0 mm 75,0 mm

4 x 4,0 mm? 2 x 1,0 mm? 2 x AWG22 Max. 16,6 mm 116,2 mm 83,0 mm
Polomér ohybu: 1 = volné pohyblivy, 2 = upevnény
Dalsi informace

Napajeci kabel Kabely enkodéru One Cable Solution
http://www.stoeber.de/en/powercable http://www.stoeber.de/en/encodercable http://www.stoeber.de/en/ocs
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Celosvetova zakaznicka
centra

Poskytujeme kompetentni a pohoto
servis:

e 4 prodejni centra v Némecku

e  Zastoupeni ve vice nez 40 zemich ve svété

e STOBER SERVISNI SIT s vice ne? 80 servisnimi partnery po
celém svété

Némecko

STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG
Kieselbronner StraRe 12

75177 Pforzheim

Telefon +49 7231 582-0

sales@stoeber.de

www.stober.com

Nepfretrzita servisni linka +49 7231 582-3000



Dcefinné spolecnosti

STOBER AUSTRIA
www.stoeber.at

telefon +43 7613 7600-0
sales@stoeber.at
STOBER CHINA
www.stoeber.cn

telefon +86 10 6590 7391
sales@stoeber.cn
STOBER FRANCE
www.stober.fr

telefon +33 4 78.98.91.80
sales@stober.fr

STOBER ITALY
www.stober.it

telefon +39 02 93909570
sales@stober.it

STOBER JAPAN
www.stober.co.jp
telefon +81 3 5395 678 8
sales@stober.co.jp
STOBER USA
www.stober.com

telefon +1 606 759 5090
sales@stober.com

STOBER SOUTH EAST ASIA
www.stober.sg
sales@stober.sg

STOBER SWITZERLAND
www.stoeber.ch

telefon +41 56 496 96 50
sales@stoeber.ch
STOBER TAIWAN
www.stober.tw

telefon +886 4 2358 6089
sales@stober.tw

STOBER TURKEY
www.stober.com

telefon +90 212 338 8014
sales-turkey@stober.com
STOBER UNITED KINGDOM
www.stober.co.uk
telefon +44 1543 458 858
sales@stober.co.uk

191



192

10 Priloha

10.1 Vysvétleni znacek

10.2 Znacky

C, Nm/
arcmin

A —_

Ad, arcmin

As mm

n %

[ N

FfZacc kN

i —

|ZmaxPU A

|2N,PU A

N A

o 10 kgm’

m kg

M, Nm

M, Nm

MZacc Nm

MZmax Nm

M,y Nm

Mmax N m

m, =

My Nm

nlmax min'l

nlmaxZB minrl

n, min™*

Ny min™*

P kw

P kw

VmeaxZB m/s

Y —_

z =

Torzni tuhost vici vystupu prevodovky

Zapojeni do trojuhelniku

Vile v ozubeni na vystupni hrideli pti zablokovaném vstupu

Linedrni vlle

Stupen ucinnosti

Povolena axialni sila na vystupu

Povolena urychlovaci posuvna sila na vystupu prevodovky

Pfevodovy pomér

Maximalni vystupni proud vykonové casti

Jmenovity vystupni proud vykonové ¢asti

Jmenovity proud

Hmotnostni moment setrvaénosti motoru v dynamickém provedeni
Hmotnost

Klidovy kroutici moment: kroutici moment, ktery mlze motor vyddvat trvale
pfi poctu otaéek 10 min™ (tolerance +5 %)

Klidovy kroutici moment na vystupu prevodovky

Maximalni povoleny zrychlujici moment na vystupu prevodovky

Maximalni kroutici moment na vystupu prevodovky

Jmenovity kroutici moment na vystupu prevodovky (vztaZzeno na n,y)
Maximalni kroutici moment: maximalné povoleny kroutici moment, ktery
muze motor poddvat kratkodobé (pfi zrychleni nebo odbrzdéni) (tolerance
+10 %)

Modul ozubeni

Jmenovity kroutici moment: maximalni kroutici moment motoru v provozu S1
pti jmenovitém poctu otacek ny (tolerance +5 %)

Maximalni povoleny pocet otdcek na vstupu

Maximalni povoleny pocet otacek na vstupu prevodovky v cyklickém provozu
Pocet otacek na vystupu prevodovky

Jmenovity pocet otacek: pocet otacek, pro ktery je uveden jmenovity kroutici
moment My

Jmenovity vykon: vykon, ktery motor mGze podavat v provozu S1 ve
jmenovitém bodu (tolerance +5 %)

Jmenovity vykon prevodovky

Maximalni posuvovd rychlost na vystupu pfevodovky pfi n;..zs

Zapojeni do hvézdy

Pocet zubu

Nasledujici nazvy, které se pouZivaji ve spojeni s pfistrojem, jeho volitelnym vybavenim a jeho

pfislusenstvim, jsou ochrannymi znackami nebo znackami registrovanymi jinym spole¢nostmi:

CANopen’,
CiA®
CODESYS’

EnDat’

EtherCAT",
Safety over EtherCAT’,
TwinCAT’

CANopen® a CiA® jsou registrované znacky CAN in AUTOMATION e.V.,
Niirnberg, Deutschland.

CODESYS' je registrovana znacka 3S-Smart Software Solutions GmbH,
Kempten, Deutschland.

EnDat’ a logo EnDat” jsou registrovanymi znackami Dr. Johannes
Heidenhain GmbH, Traunreut, Deutschland.

EtherCAT’, Safety over EtherCAT" a TwinCAT’ jsou registrovanymi
znackami a patentovanymi technologiemi, licencovanymi spolecnosti
Beckhoff Automation GmbH, Verl, Deutschland.



HIPERFACE" HIPERFACE" a logo HIPERFACE DSL" registrovanymi znackami SICK
STEGMANN GmbH, Donaueschingen, Deutschland.

Intel’, Intel’, logo Intel’, Intel” Atom™ a Intel’ Core™ jsou registrovanymi

Intel” Atom™, znackami Intel Corporation nebo jejich dcefinnych firem v USA nebo jinych
Intel” Core™ zemich.

speedtec’, springtec’ speedtec’ a springtec’ jsou registrovanymi znackami Intercontec Pfeiffer

Industrie-Steckverbindungen GmbH, 94559 Niederwinkling, Deutschland.

PROFIBUS®, Loga PROFIBUS a PROFINET jsou registrovanymi znackami PROFIBUS
PROFINET’ Nutzerorganisation e.V., Karlsruhe, Deutschland.

10.3 Prodejni a dodaci podminky

Aktudlini verzi nasich prodejnich a dodacich podminek naleznete na webu http://www.stoeber.de/en/gtc.

10.4 Tir
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Katalog STOBER kompakt ID 442655 _cz.

Aktudini soubory PDF naleznete na internetu na adrese http://www.stoeber.de/en/download.
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Vyhradni distributor pro

Ceskou Republiku a Slovensko:

REM-Technik s.r.o.

Kliny 35

61500 Brno | Czech Republic
Tel. +420 548 140 000
office@rem-technik.cz
www.rem-technik.cz

STOBER ANTRIEBSTECHNIK GmbH & Co. KG
Kieselbronner StraRe 12

75177 Pforzheim

Deutschland

Telefon +49 7231 582-0

mail@stoeber.de

www.stober.com

Nepretrzita servisni linka +49 7231 582-3000
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Technické zmény vyhrazeny



	 Obsah
	1 Pomocník při výběru
	1.1 Převodovky pro servomotory
	1.2 Převodovky s ozubenými hřebeny
	1.3 Dvourychlostní převodovky
	1.4 Servomotory EZ s integrovanou převodovkou
	1.5 Asynchronní motory s převodovkou
	1.6 Synchronní servomotory
	1.7 Asynchronní motory
	1.8 Elektronika

	2 Převodovky pro servomotory
	 Obsah
	2.1 Planetové převodovky P
	2.2 Planetové převodovky PA
	2.3 Planetové převodovky PH
	2.4 Planetové převodovky PHA
	2.5 Planetové převodovky PHQ
	2.6 Planetové převodovky PHQA
	2.7 Planetové převodovky PHV
	2.8 Planetové převodovky PHVA
	2.9 Planetové převodovky PE
	2.10 Čelní převodovky C
	2.11 Ploché převodovky F
	2.12 Úhlové převodovky pro servomotory KS
	2.13 Planetové převodovky PKX
	2.14 Planetové převodovky PK
	2.15 Planetové převodovky PHKX
	2.16 Planetové převodovky PHK
	2.17 Planetové převodovky PHQK
	2.18 Kuželové převodovky KL
	2.19 Kuželové převodovky K
	2.20 Šnekové převodovky S

	3 Převodovky s ozubenými hřebeny
	 Obsah
	3.1 Převodovky s ozubenými hřebeny ZTRSPH
	3.2 Převodovky s ozubenými hřebeny ZTRSPHQ
	3.3 Převodovky s ozubenými hřebeny ZTRSPHV
	3.4 Převodovky s ozubenými hřebeny ZTRPH
	3.5 Převodovky s ozubenými hřebeny ZTRPHV
	3.6 Převodovky s ozubenými hřebeny ZTRKS
	3.7 Převodovky s ozubenými hřebeny ZRPH
	3.8 Převodovky s ozubenými hřebeny ZRKS
	3.9 Převodovky s ozubenými hřebeny ZVP
	3.10 Převodovky s ozubenými hřebeny ZVPA
	3.11 Převodovky s ozubenými hřebeny ZVPE
	3.12 Převodovky s ozubenými hřebeny ZVKS
	3.13 Převodovky s ozubenými hřebeny ZVKL
	3.14 Převodovky s ozubenými hřebeny ZVK

	4 Dvourychlostní převodovky
	 Obsah
	4.1 Dvourychlostní převodovky PS

	5 Servomotory EZ s integrovanou převodovkou
	 Obsah
	5.1 Motory s planetovou převodovkou P
	5.2 Motory s planetovou převodovkou PA
	5.3 Motory s planetovou převodovkou PH
	5.4 Motory s planetovou převodovkou PHA
	5.5 Motory s planetovou převodovkou PHQ
	5.6 Motory s planetovou převodovkou PHQA
	5.7 Motory s planetovou převodovkou PHV
	5.8 Motory s planetovou převodovkou PHVA
	5.9 Motory s planetovou převodovkou PE
	5.10 Motory s čelní převodovkou C
	5.11 Motory s plochou převodovkou F
	5.12 Servomotory s úhlovou převodovkou KS
	5.13 Motory s planetovou převodovkou PKX
	5.14 Motory s planetovou převodovkou PK
	5.15 Motory s planetovou převodovkou PHKX
	5.16 Motory s planetovou převodovkou PHK
	5.17 Motory s planetovou převodovkou PHQK
	5.18 Motory s kuželovou převodovkou KL
	5.19 Motory s kuželovou převodovkou K
	5.20 Motory se šnekovou převodovkou S

	6 Asynchronní motory s převodovkou
	 Obsah
	6.1 Motory s čelní převodovkou C
	6.2 Motory s plochou převodovkou F
	6.3 Motory s kuželovou převodovkou K
	6.4 Motory se šnekovou převodovkou S

	7 Motory
	 Obsah
	7.1 Synchronní servomotory EZ
	7.2 Synchronní servomotory s dutou hřídelí EZHD
	7.3 Synchronní servomotory pro závitové převody EZM
	7.4 Synchronní servomotory pro závitové převody EZS
	7.5 Asynchronní motory IE3D
	7.6 Asynchronní motory IE2D
	7.7 Asynchronní motory D

	8 Elektronika
	 Obsah
	8.1 Motion Controller MC6
	8.2 Servoměnič SI6
	8.3 Servoměnič SD6
	8.4 Servoměniče POSIDYN SDS 5000
	8.5 Servoměniče POSIDRIVE MDS 5000
	8.6 Frekvenční měniče POSIDRIVE FDS 5000
	8.7 Připojovací prvky

	9 Celosvětová zákaznická centra
	10 Příloha
	10.1 Vysvětlení značek
	10.2 Značky
	10.3 Prodejní a dodací podmínky
	10.4 Tiráž




